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1 Please Read Before Use

Niniejsza instrukcja dotyczy urzadzen z rodziny Lufft WS w wersji 31 lub wyzszej
(7/2012). Niektore funkcje lub cechy przedstawione w niniejszej instrukcji moga nie by¢
dostepne w przypadku wczesniejszych wersiji. Wersje urzadzenia okres$la ostatnia liczba
numeru seryjnego, np.: w przypadku numeru seryjnego: 063.1010.0701. 021 bedzie to
wersja 21 urzadzenia

W przypadku starszej wersji urzadzenia z rodziny WS, nalezy zapoznac sie z

instrukcjami dla urzadzen w wersji starszej niz 30
(www.lufft.com/en/support/downloads).

1.1 Symbole
A Important information concerning potential hazards to the user
' Wazne informacje dotyczace prawidtowej obstugi urzagdzenia

1.2. Instrukcje bezpieczenstwa

Montaz i rozruch moze wykona¢ wytgcznie wykwalifikowany i
przeszkolony personel.

Zabronione jest wykonywanie pomiaréw oraz dotykanie czesci znajdujacych sie pod
napieciem.

Nalezy przestrzega¢ danych technicznych oraz zalecen dotyczacych warunkéw
sktadowania i sSrodowiska pracy.

1.3 Przeznaczenie

Urzadzenie moze byé uruchamiane zgodnie z zakresem parametréw
technicznych okreslonym w instrukcji.

Urzadzenie moze by¢ eksploatowane w warunkach okreslonych przez
producenta oraz zgodnie z jego przeznaczeniem.

Jakiekolwiek modyfikacje i przerébki urzadzenia mogq spowodowaé
nieprawidtowosci podczas jego pracy oraz zagrozenie dla personelu obstugi.

1.4 Nieprawidlowe uzycie
If the equipment is installed incorrectly
It may not function.
uszkodzenie urzadzenia
niebezpieczenstwo obrazen w przypadku upadku urzgdzenia

Nieprawidtowe podtgczenie moze spowodowaé
awarie urzadzenia.
uszkodzenie urzadzenia
niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym.

1.5 Gwarancja

Producent udziela na urzadzenie 12 miesiecznej gwarancji od daty jego dostawy.
Nieprawidtowe uzycie urzgdzenia powoduje utrate gwarancji.

1.6 Znaki firmowe

Wszystkie znaki firmowe w niniejszej instrukcji podlegajg bez ograniczen prawom
ochrony wiasnosci ich wiasciciela.

tRufft
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2 Zakres dostawy
¢ Urzadzenie

WS200-UMB WS300-UMB WS400-UMB WS500-UMB WS600-UMB

WS301-UMB WS501-UMB WS401-UMB WS601-UMB

« Kabel podigczeniowy 10 m

Sotiecranmineg D,

Kompsktwettarstation
WE2OUMS WSI00.UME

k = &
gEEEE
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e wms
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¢ Instrukcja obstugi
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3 Numer zaméwienia
WS200-UMB 8371.U01
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Kompas

WS300-UMB 8372.U01
Temperatura powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza

WS301-UMB 8374.U01
WS302-UMB 8374.U10
WS303-UMB 8374.U11
WS304-UMB 8374.U12

Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza
Promieniowanie

WS400-UMB 8369.U01 (Europa, Stany Zjednoczone, Kanada)
Radar opadéw 8369.U02 (UK)
Temperatura powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza

WS401-UMB 8377.U01
Miernik opadéw deszczu
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza

@uﬁt G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 7
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WS500-UMB 8373.U01
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza

Kompas
WS501-UMB 8375.U01
WS502-UMB 8375.U10
WS503-UMB 8375.U11
WS504-UMB 8375.U12

Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza
Kompas
Promieniowanie

WS600-UMB 8370.U01 (Europa, Stany Zjednoczone, Kanada)
Radar opadow 8370.U02 (UK)
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza
Kompas

WS601-UMB 8376.U01
Miernik opadow deszczu
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna
Cisnienie powietrza
Kompas

8 G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany @uﬁt
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3,1 Akcesoria

Power supply unit 24V/100VA 8366.USV1
ISOCON-UMB 8160.UISO
Surge protection 8379.USP
Leaf Wetness Sensor WLW100 8358.10
(WS401-UMB, WS601-UMB only)

Miernik zewnetrzny deszczu WTB100 8353.10
Sensory temperatury zewnetrzne;j

Sensor temperatury WT1 8160.WT1
Sensor temperatury powierzchni drogi WST1 8160.WST1

3.2 Czesci zamienne
Kabel potgczeniowy 10 m Na zamoéwienie

3,3 Dodatkowa dokumentacja i oprogramowanie

W internecie mozna pobra¢ nastepujgce dokumenty oraz oprogramowanie na stronie:
www.lufft.com.

Instrukcja Obstugi This document

UMB-Config-Tool Windows® softwa re for testing, firmware updates and
configuration of UMB devices

UMB Protocol Communications protocol for UMB devices

Firmware The current devi ce firmware

@uﬁt G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 9
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4 Opis sprzetu
WS to rodzina niedrogich, kompaktowych stacji pogodowych zapewniajgcych rézne
pomiary uzywane np. jako dane srodowiskowe w systemach zarzadzania ruchem

drogowym. W zaleznosci od modelu, kazde urzadzenie wyposazone jest w rozne
sensory zapewniajgce rézne pomiary.

Sm S é& Sm So Sm 5i Sm oo
55 33 52 33 33 83 52 83 83
= = =2 = = = =5 = S

Temperatura

wzgledna

Cisnienie powietrza

Opady

Kierunek wiatru

Predkos¢ wiatru

Kompas

Promieniowanie

Wilgotnosé¢ liscia

Temperatura (ext)

Miernik deszczu

Power Save 2

*) WS401-UMB i WS601-UMB wyposazone sg w specjalny miernik pomiaru ilosci opadow.

**) Dotyczy takze WS302-UMB, WS303-UMB, WS304-UMB

***) Dotyczy takze WS502-UMB, WS503-UMB, WS504-UMB

Sensory oznaczone w tabeli (ext) to dodatkowe akcesoria , ktére nie sa dostepne w
standardowej wersji. W tabeli przedstawiono sensory zewnetrzne, ktére mozna podtgczac
do réznych modeli.

Uwaga: Sensor zewnetrzny temperatury oraz sensor zewnetrzny deszczu korzystajg z tego
samego wejscia a wiec w danym momencie moze by¢ podtaczony tylko jeden z nich.
Uwaga: Prosimy pamieta¢, ze z uwagi na atesty sensora radarowego w réznych krajach

dostepne sa réozne modele, ktore umozliwiajg pomiar opadoéw z wykorzystaniem technologii
radarowe;.

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ za pomocg 8 wtykowej ztgczki wkretnej oraz
dostarczonego kabla podigczeniowego (o dtugosci 10 m).

Warto$ci pomiaru przesytane sg za pomocg interfejsu RS485 zgodnego z protokotem UMB.

Podczas rozruchu, konfiguracji i pomiaru zapewniony jest tryb odpytywania za pomoca,
narzedzia do konfiguracji UMB- Config-Tool (Oprogramowanie Windows® PC )-

4.1 Temperatura powietrza i wilgotnos¢

Pomiar temperatury jest wykonywany za pomoca bardzo precyzyjnego rezystora NTC a
pomiar wilgotnosci wykonywany jest za pomocg pojemnosciowego sensora wilgotnosci. Aby
maksymalnie ograniczy¢ wyptyw czynnikéw zewnetrznych (np. promieniowania
stonecznego), sensory te umieszczono w wentylowanej zabezpieczonej przed
promieniowaniem. W poréwnaniu do tradycyjnych sensoréw pozbawionych wentylacji takie
rozwigzanie umozliwia bardziej precyzyjne pomiary w przypadku wysokiego
promieniowania.

Dodatkowe zmienne takie jak punkt rosy, wilgotnos¢ bezwzgledna oraz wsp.

wymieszania obliczane sg na podstawie temp. powietrza oraz wilgotnosci wzglednej
uwzgledniajqc cisnienie powietrza.

4.2 Cisnienie powietrza

Pomiar bezwglednego cisnienia powietrza wykonywany jest za pomocg wbudowanego
sensora (MEMS). Wzgledne cisnienie powietrza uzaleznione od wysokosci n.p.m.
obliczane jest na podstawie wzoru barometrycznego oraz lokalnej wysokosci,
programowanej przez uzytkownika.

10
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4.3 llos¢ opadow

Pomiar ilosci opadéw wykonywany jest za pomoca sprawdzonej i przetestowanej
technologii radarowej przy uzyciu sensora R2S-UMB. Sensor opadéw wspotpracuje z
radarem Dopplera 24GHz, ktéry zapewnia pomiar predkosci kropli i oblicza ilo$¢ oraz typ
opadow na podstawie korelacji wielkosci kropli do predkosci.

WS401-UMB i WS601-UMB wyposazone sa w specjalny miernik pomiaru ilosci
opaddéw pozbawiony ogrzewania. Wersja ta jest zalecana w przypadku warunkéw

nie zapewniajacych duzej mocy zasilania itp.

44 Temperatura mokrego termometru

Temperatura mokrego termometru to temperatura miedzy morka lub oblodzona
nawierzchnia przy przeptywie powietrza.

4.5 Entalpia

Parametr stanu wilgotnego powietrza, na ktéry sktada sie specyficzna entalpia (ilos¢
ciepfa) komponentéw mieszaniny oraz zwigzana z nim frakcja masy suchego powietrza
(przy temp. 0°C).

46 Gestos¢ powietrza

Gestos$¢ powietrza oznacza ile w powietrzu znajduje sie masy i jest obliczana na
podstawie pomiaréw temperatury powietrza, wilgotnosci oraz cisnienia powietrza.

4.7 Wiatr

Miernik wiatru wyposazony jest w 4 sensory ultradzwiekowe, ktére wykonuja cykliczne
pomiary we wszystkich kierunkach. W rezultacie predkosc i kierunek wiatru sa obliczane na
podstawie réznicy czasu przebiegu fali akustycznej. Sensor zapewnia wysokiej jakosci

sygnat wyjsciowy z informacja o ilosci prawidtowo wykonanych pomiaréw podczas danego
interwatu pomiarowego.

4.8 Kompas

Wbudowany elektroniczny kompas umozliwia kontrole ustawienia obudowy sensora w
kierunku pétnoc -potudnie w celu zapewnienia pomiaru kierunku wiatru. Jest on takze
wykorzystywany do obliczania korekty kierunku wiatru.

4.9 Ogrzewanie

Aby umozliwi¢ nie ograniczona prace podczas zimy sensor opadéw oraz miernik wiatru s
podgrzewane.

410 Promieniowanie stoneczne

Pomiar promieniowania stonecznego wykonywany jest za pomoca pyranometru
zamontowanego na gérnej ostonie kompaktowej stacji pogodowe;j.

411 Wilgotnos¢ liscia

WS401-UMB i WS601-UMB mozna takze wyposazy¢ w sensor zewnetrzny w celu oceny
wilgotnosci lisci.

4.12 Sensor zewnetrzny temperatury

Dodatkowo wszystkie modele mozna wyposazy¢ w zewnetrzny sensor temperatury NTC
zapewniajacy zbieranie danych z dodatkowych punktéw pomiarowych. Stosowany jest NTC
takiego samego typu, jak wewnetrzny sensor temperatury.

Niemozliwe jest jednoczesne podtaczenie sensora zewnetrznego temperatury oraz
zewnetrznego miernika deszczu.

413 Zewnetrzny miernik deszczu

Modele bez wbudowanego modutu pomiaru opadéw mozna wyposazy¢ w zewnetrzny
miernik deszczu.

Niemozliwe jest jednoczesne podtaczenie sensora zewnetrznego temperatury oraz
zewnetrznego miernika deszczu.

tRufft
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4.14 Technologia sensora (przyktad: WS600-UMB)

Sensor opadéw
(podgrzewany)

Wiatromierz
(podgrzewany)

Sensor cisnienia
powietrza w
urzadzeniu

Temperatura powietrza i
wilgotnos¢ wzgledna z
wentylatorem pod
urzadzeniem

< Ztacze

Wspornik montazowy ze
¢ sprezynami oraz nakretkami
kontrujacymi

Naciecie do
mocowania kabla
pofaczeniowego

Rysunek 1: Technologia
Sensorow .
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Kompaktowa stacja pogodowa

5 Wykonywanie pomiaréw

5.1 Wartos¢ chwilowa (act)

Zgodnie z okreslong czestotliwoscig probkowania, wartos¢ ostatniego pomiaru jest
transmitowana, gdy zadany zostat pomiar aktualny. Kazdy pomiar jest zapisywany w buforze
pierscieniowym w celu wyznaczenia wartosci minimalnej, maksymalnej oraz Srednie;j.

5.2 Wartosci minimalne i maksymalne (min. i maks.)

W przypadku zadania wartosci minimalnej i maksymalnej, odpowiednie wartosci sg obliczane
za pomocg bufora pierscieniowego zgodnie z interwatem okreslonym podczas konfiguraciji (1
- 10 minut), po czym sa przesytane.

Uwaga: W przypadku kierunku wiatru, wartos¢ minimalna/maksymalna oznacza kierunek,
przy ktérym wykonano pomiar minimalnej/maksymalnej predkosci wiatru.

5.3 Wartos¢ srednia (avg)

W przypadku zadania wartos$ci Sredniej, odpowiednie wartosci sg obliczane za pomocg
bufora pierscieniowego zgodnie z interwatem okreslonym podczas konfiguracji (1 - 10
minut), po czym sg przesytane. Dzieki temu mozliwe jest takze obliczanie $redniej podatnej
na wahania (biezacej).

W przypadku niektérych wartosci standardowa odchytka jest obliczana zgodnie z takim
samym interwatem. Obliczanie standardowej odchytki jest aktywowane, jesli po raz pierwszy
uzywany jest dany kanat UMB.

5.4 Srednia warto$é wektorowa (vct)

W okreslonym przypadku pomiaru wiatru, pomiary sg obliczane wektorowo. Dotad, $rednie
wartosci wektorow byty generowane wewnetrznie. Odtgd obliczana jest wartos¢ (predkosc
wiatru) i kat (kierunek wiatru) wektora.

Uwaga: Domysla nastawa interwatu obliczania warto$ci minimalnej, maksymalnej i Sredniej
dostarczonego urzadzenia wynosi 10 minut. W razie konieczno$ci mozliwa jest zmiana i
dostosowanie do indywidualnych potrzeb (1-10 minut) za pomocg oprogramowania
UMB-Config-Tool (patrz str. 28).

tRufft
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6 Wyjscia pomiarowe

Wyniki pomiaréw sa przesytane zgodnie z protokotem binarnym UMB (ustawienia
fabryczne). Przyktadowe polecenia pomiaréw za pomocg réznych protokotéw oraz petny
spis i podsumowanie kanatow zatgczono, w postaci Zatgcznika.

6.1 Temperatura powietrza i punktu rosy

Interwat probkowania 1 minuta

Obliczanie $redniej 1—-10 minut

Jednostki °C; °F

Kanaty

Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
100 120 140 160 Temperatura powietrza -50,0 60,0 °C
105 125 145 165 Temperatura powietrza -58,0 140,0 °F
110 130 150 170 Temperatura rosy -50,0 60,0 °C
115 135 155 175 Temperatura rosy -58,0 140,0 °F
101 Zewnetrzne sensory temperatury -40,0 80,0 °C
106 Zewnetrzne sensory temperatury -40,0 176,0 °F

6.2 Temperatura odczuwalna

Interwat prébkowania 1 minuta, obliczane na podstawie sredniej temperatury
oraz sredniej predkosci wiatru
Jednostka °C; °F
kanatly polecen:
Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
111 Temperatura odczuwalna -60,0 70,0 °C
116 Temperatura odczuwalna -76,0 158,0 °F

6.3 Wilgotnos¢

Interwat prébkowania 1 minuta

Generowanie $redniej 1 =10 minut

Jednostki %RH; g/m?; g/kg

Kanaty

Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
200 220 240 260 Wilgotnosé wzgledna 0,0 100,0 %
205 225 245 265 Wilgotnos¢ bezwzgledna 0,0 1000,0 g/m?®
210 230 250 270 Wsp. 0,0 1000,0 g/kg

6.4 Cisnienie powietrza

Interwat probkowania 1 minuta

Generowanie $redniej 1-10 minut

Jednostka hPa

Kanaty

Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
300 320 340 360 Bezwzgledne cisnienie 300 1200 hPa
305 325 345 365 Wzgledne ci$nienie powietrza 300 1200 hPa

Uwaga: Aby zapewni¢ prawidtowe obliczanie wzglednego ci$nienia powietrza, nalezy

' podczas konfiguracji urzadzenia wpisa¢ wysoko$¢ danej lokalizacji (patrz Rys. 11 na
stronie 30). Domyslne ustawienie fabryczne wysokosci wynosi 0 m; w ten sposob obie
zmienne pomiarow zapewniajg takie same wartosci.
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6.5 Temperatura mokrego termometru
Interwat prébkowania 1 minuta

Jednostki °C; °F
Kanaty
Kanat UMB Zakres pomiaru
act Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
114 Temperatura mokrego -50,0 60,0 °C
119 Temperatura mokrego -58,0 140,0 °F
6.6 Entalpia
Interwat probkowania 1 minuta
Jednostka kd/kg
Kanaty
Kanat UMB Zakres pomiaru
act Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
215 Entalpia -100,0 | 1000,0 | kJ/kg

6.7 Gestos¢ powietrza
Interwat probkowania 1 minuta

Jedn. kg/m?3
Kanaty
Kanat UMB Zakres pomiaru
act Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
310 Gestosc 0,0 3,0 kg/m?

Eﬁuﬁt G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 15
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6.8 Predkos¢ wiatru

Interwat prébkowania 10 sek.

Generowanie $redniegj 1 =10 minut

Generowanie wart maks. 1 — 10 minut na podstawie wewn. probkowania sekundowego

Jednostka m/s; km/h; mph; kts

Prog odpowiedzi 0,3m/s

Kanaty

Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg vct  |Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
400 420 440 460 480 Predkos$¢ wiatru 0 75,0 m/s
405 425 445 465 485 Predkos$¢ wiatru 0 270,0 km/h
410 430 450 470 490 Predkos¢ wiatru 0 167,8 mph
415 435 455 475 495 Predkos¢ wiatru 0 145,8 kts
401 Predkos¢ duzego wiatru 0 75,0 m/s
406 Predkos¢ duzego wiatru 0 270,0 km/h
411 Predkos¢ duzego wiatru 0 167,8 mph
416 Predkos$¢ duzego wiatru 0 145,8 kts
403 Odchytka standardowa predkosci 0 75,0 m/s
413 Odchytka standardowa predkosci 0 167,8 mph

Wskazéwka: Usrednienie drugiego pomiaru nastepuje po uptywie ponad 10 sek.
' od wyjscia aktualnego pomiaru. Szybkie kanaty zapewniajg co sekunde aktualng wartos¢
jednak o mniejszej doktadnosci.

6.9 Kierunek wiatru

Interwat prébkowania 10 sek.

Generowanie $redniej 1—10 minut

Generowanie wart maks. 1 — 10 minut na podstawie wewn. prébkowania sekundowego

Jedn. °

Prég odpowiedzi 0,3 m/s

Kanaty polecen:

Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg vct  |Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
500 520 540 580 Kierunek wiatru 0 359,9 °
501 Kierunek duzego wiatru 0 359,9 °
502 Korekta kierunku wiatru 0 359,9 °
503 Standarcjﬁawt?fukierunek 0 359.,0 o

' Wskazowka: Usrednienie drugiego pomiaru nastepuje po uptywie ponad 10 sek.
od wyjscia aktualnego pomiaru. Szybkie kanaty zapewniajg co sekunde aktualng wartos¢
jednak o mniejszej doktadnosci.

Minimalny/maksymalny kierunek wiatru oznacza kierunek, przy ktérym wykonano pomiar
wartosci min/maks. predkosci wiatru.

Korekta predko$ci wiatru jest obliczana na podstawie wykonanego przez sensor

pomiaru kierunku wiatru oraz ustawienia wskazanego przez kompas.

Zamiennie mozliwe jest aktywowanie korekty kierunku wiatru wskazywanego przez kompas
dla wszystkich wartosci kierunku wiatru. (Ustawienia za pomocg UMB Config Tool)

' Wskazowka: Funkcja korekty zostata zaprojektowana w celu umozliwienia korekty kierunku
wiatru sensora zamocowanego statycznie. Jesli ustawienie sensora ulegnie zmianie podczas
pomiaru (np. jesli sensor zostat zamocowany na obracanym podescie itp.) funkcja korekty
nie spetni swojego zadania w kazdym przypadku, a szczegdlnie dla sredniej wektorowe;j.
Oczywiscie funkcje korekty mozna uzyé w przypadku pomiaru mobilnego, gdy ustawienie
zmieniane jest podczas okreséw pomiarowych.
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6.10 Jakos$¢ pomiaru wiatru
Interwat prébkowania 10 sek.

Jedn. %
Kanaty
Kanat UMB Zakres pomiaru
act min maks.| avg vct  [Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
805 Jakos$¢ pomiaru wiatru 0 100 %

Wskazéwka: Wartos¢ jest aktualizowana, co 10 sekund i oznacza minimalng jako$¢
‘ pomiaru wiatru dla ostatniej minuty.
Wartosc¢ ta pozwala uzytkownikowi oceni¢ poziom sprawnos$ci systemu pomiarowego w
danych warunkach otoczenia. W normalnych okoliczno$ciach wartos¢ ta wynosi 90 -
100%. Wartos¢ do 50% nie oznacza jeszcze powaznego problemu Jesli wartos¢
zbliza sie do zera oznacza to, ze system pomiarowy osigga swoje granice.
Jesli w krytycznych warunkach otoczenia system nie jest w stanie zapewni¢
niezawodnych pomiaréw, transmitowany jest sygnat btedu 55h (85d) (urzadzenie
nie zapewnia niezawodnych pomiaréw z uwagi na warunki otoczenia).

6.11 Kompas
(dotyczy tylko wersji 030 lub
wyzszej) Tempo prébkowania: 5 min

Jednostka °
Kanaty
Kanat UMB Zakres pomiaru
act min maks.| avg vct Zmienna pomiaru (ptynna) min maks.| jedn.
510 Ustawienie kompasu 0 359 °

' Uwaga: Niezawodna praca kompasu jest mozliwa, tylko gdy sensor zamontowany zostat

zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi np. na wierzchotku stupka. Jesli sensor bedzie
zamontowany belce poprzecznej, rozktad masy zelaza bedzie sie r6znit od kalibracji
fabrycznej. Moze to prowadzi¢ do wiekszej odchytki podparcia. Dotyczy to takze
odgromienia zamontowanego na wierzchotku stupka.

W zalezno$ci od lokalizacji instalacji nalezy takze uwzgledni¢ miejscowg deklinacje pola
magnetycznego. Wartos¢ deklinacji nalezy wprowadzi¢ za pomocg UMB-Config-Tool (patrz
strona 30). Dane dotyczace deklinacji mozna znalez¢ w internecie np. na stronie
http://www-app3.gfz-potsdam.de/Declinationcalc/declinationcalc.html

http://www.ngdc.noaa.gov/geomagmodels/Declination.jsp

Eﬁuﬁt G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 17



Kompaktowa stacja pogodowa Instrukcja Obstugi

6.12 llos¢ opadow - bezwzgledna
Interwat probkowania  Prég odpowiedzi zalezny od sytuacji

Prég odpowiedzi 0,01 mm (Radar)

Prég odpowiedzi 0,2 /0,5 mm (miernik deszczu)

Jednostka I/m?; mm:; in; mil

Kanaty

Kanat UMB Zmienna pomiaru (ptynna 32) Jedn

600 llo$¢ opaddw - bezwzgledna I/m?
620 llos¢ opaddw - bezwzgledna mm
640 llos¢ opaddw - bezwzgledna w
660 llos$¢ opaddw - bezwzgledna mil

Wskazoéwka: Pomiar ten oznacza tgczna ilos¢ opaddéw od ostatniego uruchomienia
urzadzenia. Pomiar jest zapamietywany w przypadku awarii zasilania. Aby zresetowac¢
te wartos¢, nalezy uzy¢ odpowiedniej funkcji oraz popgramu UMB-Config-Tool

(patrz strona 33) lub odtaczy¢ urzadzenie od zasilania na min. godzine.

6.13 llo$¢ opadoéw - réznicowa
Interwat probkowania  Prég odpowiedzi zalezny od sytuacji

Prég odpowiedzi 0,01 mm (Radar)

Prég odpowiedzi 0,2/0,5 mm (miernik deszczu)

Jednostka I/m2;, mm; in; mil

Kanaty

Kanat UMB Zmienna pomiaru (ptynna 32) Jedn

605 llo$¢ opaddw - réznicowa I/m?
625 llo$¢ opaddw - réznicowa mm
645 llos¢ opaddw - roznicowa w
665 llo$¢ opaddw - réznicowa mil

Wskazowka: Kazde polecenie za pomocg kanatu réznicowego zadaje wartos¢ zerowg,
dla tacznej ilosci. W przypadku braku odpowiedzi z urzgdzenia z powodu btedu transmis;ji
(np. staby sygnat GPRS) utracona zostanie dotychczasowa warto$¢ tgcznej ilosci.

Dane fgcznej dotychczasowej ilosci zostang takze zresetowane kazdorazowo w przypadku
uruchamiania urzadzenia.

6.14 Intensywnos¢ opadow
Interwat prébkowania 1 minut

Prog reakgciji 0,6 mm/h

Jednostka I/m2/h; mm/h; in/h; mil/h

Kanaty

Kanat UMB Zmienna pomiaru (ptynna 32) Zakres Jedn

800 Intensywno$¢ opadow 0...200.0 I/m?h
820 Intensywno$¢ opadow 0...200.0 mm/h
840 Intensywno$¢ opaddéw 0...7.874 in/h
860 Intensywno$¢ opaddéw 0..7874 mil/h

Wskazowka: Wersje urzadzenia wyposazone w radar (WS400-UMB, WS600-UMB)
zapewniajg obliczanie intensywnosci opaddéw na podstawie opaddéw w poprzedniej minucie.
Mniejsza rozdzielczo$¢ miernika deszczu powoduje wieksze wahania wartosci intensywnosci,
a wiec w przypadku wersji z miernikiem (WS401-UMB and WS601-UMB), oraz
zewnetrznego miernika deszczu do obliczen intensywnosci nalezy stosowac taczng ilos¢
opadoéw z ostatnich 60 min. przed aktualnym pomiarem.
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6.15 Typ opadéw
Interwat prébkowania Prog odpowiedzi zalezny od sytuacji

Prég odpowiedzi 0,01 mm (Radar)
Prég odpowiedzi 0,2 /0,5 mm (miernik deszczu)
Czas reakgcji 2 min.
Kanaty
Kanat UMB Zmienna pomiaru (jedn.8) Szyfrow
0 = brak opadow
60 = opady ciekte np. deszcz
700 Typ opadéw 70 = opad'y state np. $nieg
40 = nieokreslony opad (WS401-
UMB, WS601-UMB, zewnetrzny
miernik deszczu)

Wskazoéwka: Wykryty typ opaddw pozostaje wazny przez 2 min. od zakonczenia
opadow. Aby zapisac dane o typie opadow, ktére wystepowaty tylko przez krotki okres
czasu (np. krotki deszcz), czas reakcji powinien wynosi¢ minimum 1 minute.

Lod, grad oraz deszcz ze $niegiem sg sygnalizowane, jako deszcz (60).

Wersja WS401-UMB i WS601-UMB oraz zewnetrzny miernik deszczu nie okreslajag typu
opadow, a wiec w tym przypadku wskazywany jest wytgcznie typ 40 (nieokreslone opady). Z
uwagi na funkcje miernika deszczu sygnalizowane sg wytacznie opady ciekte lub topniejace.

6.16 Temperatura ogrzewania
Interwat prébkowania 1 Min.

Jednostka °C; °F
Kanaty polecen
Kanat UMB Zakres pomiaru

act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| Jedno
112 Temperatura ogrzewania sensora -50,0 150,0 °C
113 Temperatura ogrzewania sensora opadow| -50,0 150,0 °C
117 Temperatura ogrzewania sensora -58,0 302,0 °F
118 Temperatura ogrzewania sensora opadow| -58,0 302,0 °F

6.17 Promieniowanie stoneczne

Interwat probkowania 1 minuta
Generowanie $redniej 1-10 minut
Jednostka Wim?
Kanaty polecen
Kanat UMB Zakres pomiaru
act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
900 920 940 960 Promieniowanie stoneczne 0,0 1400,0 | W/m?
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6.18 Wilgotnos¢ liscia

Interwat prébkowania

Generowanie $redniej
Jedn.
Kanaty polecen

1 minuta

1 —10 min (zastosowanie nastawy do wilgotnosci wzglednej)

mV / kod

Kanat UMB Zakres pomiaru
act min maks.| avg Zmienna pomiaru (ptynna 32) min maks.| jedn.
710 730 750 770 Wilgotnos¢ liscia mV 0,0 1500,0 mV
) AT 0=
71 Wilgotnos¢ liscia stan suchy

Stan wilgotnosci liscia oceniany jest na podstawie poréwnania z regulowang granica
wilgotnosci liscia. Nastawe takiej granicy nalezy wykonaé zgodnie z instrukcjg obstugi
sensora oraz, jesli konieczne, wykona¢ korekte ustawieh w ramach przeglgdow
konserwacyjnych.
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7 Montaz

Uchwyt sensora jest przeznaczony do montazu na wierzchotku masztu o srednicy 60-
76 mm.

Narzedzia wymagane do montazu:
o Klucz oczkowy (SW13)
» Kompas do ustawiania miernika wiatru w kierunku pétnocnym

7.1 Mocowanie

Sprezyny

A Nakretki i podktadki

Uchwyt montazowy

Rurka masztu

A

Rysunek 2:
Mocowanie do masztu

Poluzowac nakretki
Umiesci¢ sensor na koncu masztu od gory

Dokreci¢ rownomiernie nakretki tak, aby zapewnic styk ze sprezynami oraz aby mozliwe
byto fatwe poruszanie sensorem.

Ustawi¢ sensor w kierunku pétnocnym (dla metrow wiatru)
Dokreci¢ obie nakretki wykonujgc 3 obroty
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7.2 Ustawianie w kierunku pétnocnym

Aby zapewni¢ prawidtowe wskazania kierunku wiatru,
sensor powinien by¢ ustawiony na pétnoc. W tym celu
na sensorze umieszczono strzaiki.

Rysunek 3:
Potnoc
Oznaczenia

Procedura:
Po zamocowaniu sensora, nalezy w pierwszej kolejnosci poluzowaé obie nakretki tak
samo fatwo

Za pomocag kompasu wyznaczy¢ kierunek pétnocny i ustali¢ punkt odniesienia
na horyzoncie.

Ustawi¢ odpowiednio wiatromierz, aby detektory ultradzwiekowe kierunku S-N byty
ustawione na linii wyznaczonego punktu odniesienia w kierunku pétnocnym.

Dokreci¢ obie nakretki wykonujgc 3 obroty.

Punkt odniesienia w kierunku pétnocnym

Rysunek 4: Ustawianie
w kierunku Pétnocnym

Dobrze

' Wskazéwka: Poniewaz potnocny biegun magnetyczny wskazywany przez kompas rézni sie
od bieguna geograficznego, nalezy podczas montazu wiatromierza uwzglednic¢ deklinacje
(odchylenie) tych kierunkow.
Zaleznie od potozenia, odchylenie to moze wynosi¢ wiecej niz 15° (np. w Ameryce
Pétnocnej). W Europie Srodkowej odchylenie to mozna zignorowaé (< 3°). Dodatkowe
informacje na ten temat dostepne sg w internecie.
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7.3 Wybdr miejsca montazu

W celu zagwarantowania dtugiego i niezawodnego dziatania, nalezy podczas wyboru
miejsca montazu zwrdci¢ szczegdlng uwage na ponizsze kwestie.

7.3.1 Zalecenia ogdlne
Maszt nalezy zamontowac na stabilnym podtozu
Nalezy zapewni¢ swobodny dostep do urzgdzenia w celu dokonania prac konserwacyjnych.
Nalezy zapewni¢ niezawodne zasilanie do zapewnienia ciggtej pracy.

Miejsce montazu powinno by¢ objete zasiegiem sieci GSM w celu umozliwienia transmisji
danych.

Uwaga: Wyznaczone wartosci pomiarowe dotycza jedynie miejsca, w ktérym zamontowano
urzadzenie. Na ich podstawie nie nalezy wycigga¢ wnioskéw, co do warunkéw na wiekszym
obszarze lub catym odcinku drogi.

UWAGA:

Do montazu urzadzenia na maszcie nalezy uzywac wytacznie atestowanych narzedzi i
przyrzadow (przewody, drabiny etc.).

Podczas montazu nalezy przestrzegac¢ wszystkich przepiséw dotyczacych pracy

na wysokosci.
Maszt winien by¢ odpowiedniej wielkosci oraz odpowiednio zakotwiczony.

The mast must be earthed in accordance with regulations.
Nalezy przestrzegaé wszystkich przepiséw dotyczacych wykonywania robo6t w poblizu
drog.
Nieprawidtowy montaz moze spowodowac:
awarie urzadzenia.
uszkodzenie urzadzenia
niebezpieczenstwo obrazen w przypadku upadku urzgdzenia

7.3.2 Sensory z pomiarem wiatru/kompasem
Montaz na wierzchotku masztu.
Montaz na wysokos$ci co najmniej 2 m nad podtozem.

Wymagana jest wolna przestrzen wokét czujnika.

Wskazowka: Budynki, mosty, nasypy moga zaktdci¢é pomiary wiatru. Podobnie,
ruch drogowy moze spowodowaé¢ podmuchy wiatru, ktére mogg mie¢ wptyw na
dokfadnos¢ pomiardw.

Wskazowka: Aby zapewni¢ doktadne wskazania kompasu zalecane jest
uzycie masztu aluminiowego.

7.3.3 Sensory z radarowym pomiarem opadow
Montaz na wierzchotku masztu.
Montaz na wysokos$ci co najmniej 4,5m nad podtozem.
Odlegtos¢ od drogi powinna wynosi¢ minimum 10 m.

Odlegtos¢ od ruchomych przedmiotéw (np. drzwi, krzakéw oraz mostéw) powinna
wynosi¢ minimum 10 m na wysokosci sensora.

Wskazowka: Spadajace lub ruchome przedmioty, np. spadajace liscie lub liscie na wietrze
mogq spowodowaé nieprawidtowe pomiary i/lub typ opaddow.

Wskazoéwka: Silny wiatr moze mie¢ wptyw na doktadnos$é pomiaru opaddw.

Wskazoéwka: Wybierajgc miejsce montazu nalezy pamietac¢, ze zalecane jest,

aby urzadzenie znajdowato sie w odpowiedniej odlegtosci od innych urzadzen
wyposazonych w sensor radarowy 24GHz, np. urzgdzenia pomiaru natezenia ruchu

lub zawieszane tablice. W przeciwnym razie mozliwe sg nieprawidtowosci podczas pracy
urzadzenia. Podczas koncowej kontroli odlegto$¢ od innych urzadzen pomiarowych
uzalezniona jest takze od ich zakresu pracy oraz mocy sygnatu.

tRufft

G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 23



Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Rysunek 5: Schemat
montazowy

7.3.4 Sensory z miernikiem deszczu

Zamontowac na wierzchotku masztu lub belce poprzecznej w odpowiedniej odlegtosci od

masztu.

Maszt lub poprzeczna belka powinny by¢é zamontowane doktadnie prostopadle, w
przeciwnym razie niedoktadne mogag by¢ pomiary miernika deszczu.

Wskazéwka: Podczas wyboru miejsca montazu nalezy pamietaé, aby zapewni¢ mozliwe
optymalne zabezpieczenie przed zanieczyszczeniem np. opadajgcymi lis¢mi.

7.3.5 Sensory z radarowym pomiarem promieniowania stonecznego
Zamontowac¢ na na wierzchotku masztu.

Zacieni¢ w dowolnym miejscu, zapewniajgcym jesli mozliwe widok 360° na
wysokos$ci pyranometru.

Odlegtosc¢ sensora od przedmiotow rzucajgcych cien (drzew, budynkéw) powinna wynosic
minimum 10 krotno$¢ wysokosci przedmiotu.

7.3.6 Schemat montazowy

Przyktad WS600-UMB:

Drzewa,

krzaki
itp.

min. 10 m

<&
<

min. 4,5 m

L /
_—ty

;o
..ﬁ-

/ Maszt

L 4

»

min. 10 m
Nawierzchnia drogi
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Figure 6: Podtaczenie

-
A

8 Podiaczenie

Pod spodem urzadzenia znajduje sie 8 biegunowe ztgcze wkretne. Stuzy ono do
podtgczania zasilania oraz interfejséw sygnatowych za pomoca dostarczonego kabla
podtaczeniowego.

Ztacze

6 4

1 2

Widok podtaczenia sensora
Przyporzadkowanie wtykow

1 Biaty Masa zasilania

2 Brazowy Zasilanie dodatnie

3 Zielony RS485_A/ SDI-12 GND

4 Zotty RS485_B / SDI-12 linia

5 Szary Sensor zewngtrzny a

6 Rézowy Sensor zewnetrzny b

7 Niebieski Masa zasilania ogrzewania

8 Czerwony  Zasilanie dodatnie ogrzewanie

Oznaczenie kabla zgodne z DIN 47100.

Uwaga: Przed podigczeniem urzgdzenia nalezy usung¢ z6tta ochronng zaslepke.
Nieprawidtowe podtgczenie moze spowodowac

- awarie urzadzenia

- uszkodzenie urzadzenia

- niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym.

W przypadku podtaczania napiecia ogrzewania nalezy bezwzglednie przestrzegaé¢
oznaczen biegunéw. Nieprawidtowa biegunowos$¢ napiecia ogrzewania oraz
nieprawidiowe parametry zasilania moga spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

8.1 Napiecie zasilania

Wymagane jest zapewnienie dla kompaktowej stacji pogodowej zasilania 12 - 24V DC.
Zasilacz przeznaczony do zasilania winien by¢ przystosowany do pracy z urzadzeniami o
[l klasie ochrony (SELV).

8.1.1 Ograniczenia dla trybu 12V

W przypadku ogrzewania zapewnianego przy zasilaniu 12V DC, nalezy uwzgledni¢ pewne
ograniczenia funkcjonalne podczas pracy urzadzenia w sezonie zimowym.

Uwaga: W celu zapewnienia ogrzewania bez ograniczeh zalecane jest zapewnienia
zasilania 24V DC.

8.2 Interfejs RS485

Urzadzenie posiada izolowany elektrycznie interfejs 2 przewodowy RS485 z pot-
dupleksem stuzacy do konfiguracji, odczytu pomiaréw i aktualizacji oprogramowania
sprzetowego. Doktadne dane techniczne przedstawiono na strona 41.
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8.3 Podiaczanie ISOCON-UMB (8160.UISO)

Brazowy: Napigcie dodatnie
+24V

Biaty: Masa zasilania
GND2

Zielony: RS485
Interfejs A

Zotty: RS485
Interfejs B

Rysunek 7: Podtaczenie do
modutu ISOCON-UMB

= uziemienie napiecia ogrzewania) nie jest podigczony do ISOCON-UMB ale jest
bezposrednio podpiety do zasilacza.

Montaz nalezy wykonywac¢ zgodnie z zaleceniami w instrukcji obstugi ISOCON-UMB.

: Ostrzezenie: Napiecie ogrzewania (czerwony = dodatnie napiecie ogrzewania; niebieski

8.4  Filtr przeciwprzepieciowy (8379.USP)

W Przypadku zastosowania filtra przeciwprzepieciowego (Zamoéwienie nr.: 8379.USP),
nalezy zwréci¢ uwage na wskazéwki podane w instrukcji obstugi filtra.

8.5 Podlaczenie sensora wilgotnosci lisci

Sensor w wersji WS401-UMB i WS601-UMB (pomiar opaddéw za pomoca miernika
deszczu) moze by¢ wyposazony w opcjonalny zewnetrzny sensor wilgotnosci lisci.

Zaciski do podtaczenia sensora wilgotnosci lisci umieszczone sg w mierniku deszczu. Kabel
potgczeniowy sensora nalezy przelozy¢ przepust kablowy w $ciance miernika deszczu oraz
podtgczy¢ do zaciskéw (patrz Rozdziat 18.1).

Przyporzadkowanie zaciskow sensora wilgotnosci lisci WLW100:

1 pusty (ostona) Uziemienie
2 czerwony Sygnat napiecia
3 biaty Napiecie 5V zasilania sensora

8.6 Podiaczanie zewnetrznego sensora temp. oraz sensora opadéw

Sensory zewnetrzne sg podtgczane do wtykéw 5 i 6 wtyczki, np. do przewodu rézowego i
szarego kabla dostarczanego z kompaktowg stacjg pogodowa.

Sensory temperatury oraz zewnetrzny miernik deszczu posiadajg jeden biegun i mozna je
podtacza¢ w dowolnej kolejnosci.

Typ zewnetrznego sensora nalezy skonfigurowa¢ za pomocg UMB
Config Tool. Doktadny opis przedstawiono w Rozdziale 18.
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9 Uruchamianie

Po zakonczeniu montazu i prawidtowym podtgczeniu urzgdzenia, uruchamiany jest
niezaleznie czujnik, ktéry rozpoczyna wykonywanie pomiaréw. Do testow i konfigurac;ji
niezbedny jest komputer

wyposazony w system operacyjny Windows® oraz interfejs szeregowy, oprogramowanie
do konfiguracji UMB-Config-Tool, oraz kabel interfejsu (SUB-D 9 wtykowy, wtyczka -
gniazdko 1:1).

Szczegolng uwage nalezy zwrdécic¢ na nastepujace kwestie:

Sprawdzi¢ za pomocg programu UMB-Config-Tool,
czy w miejscu montazu sprawne jest urzadzenie (patrz strona 34).

Wykonaj konfiguracje lokalnej wysokosci, aby zapewni¢ prawidtowe obliczanie
wzglednego cisnienia powietrza (patrz strona 30).

Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest prawidtowo ustawione w kierunku pétnocnym, gdyz tylko
takie ustawienie zapewnia prawidtowe pomiary (patrz strona 22), lub aktywowaé
automatyczna korekte kompasu (patrz strona 30).

Aby zapewni¢ prawidtowe wskazania kompasu nalezy skonfigurowac lokalng

deklinacje (patrz strona 17 i 30).

W przypadku podtgczenia do sieci UMB kilku kompaktowych stacji pogodowych, kazde
urzadzenie powinno otrzymac indywidualne ID (patrz strona 29).

Urzadzenie nie posiada zadnych zdejmowanych pokryw ostaniajgcych sensor.
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10 Konfiguracja i testy

Wraz z urzadzeniem Lufft dostarcza oprogramowanie Windows® (UMB-Config-Tool)
umozliwiajgce wykonywanie konfiguracji. Umozliwia ono réwniez wykonywanie testow
urzadzenia i aktualizowanie oprogramowania.

10.1 Ustawienia fabryczne
Kompaktowa stacja pogodowa posiada zadane fabrycznie nastepujgce parametry:

ID klasy 7 (nie mozna modyfikowac)

ID urzadzenia 1 (zadaje adres 7001h = 28673d)
Predkos¢ transmisji: 19200

Protokot RS485: Binarny

Interwat obliczania: 10 pomiaréw

Wysoko$¢ lokalna: Om

Uwaga: W przypadku kilku stacji pogodowych pracujacych w jednej sieci UMB nalezy zmienié¢
' ID urzadzenia, gdyz kazde z nich powinno posiada¢ indywidualny adres ID. Sensowne jest
rozpoczecie od ID 1 i przydzielanie kolejnych adreséw w kolejnosci rosnace;j.

10.2 Konfiguracja za pomocg oprogramowania UMB-Config-Tool

Zasady obstugi programu UMB-Config-Tool opisano szczegétowo w instrukcji obstugi
oprogramowania do komputera z Windows®. Z tego powodu w niniejszej instrukcji opisano
jedynie menu i funkcje charakterystyczne dla niniejszej stacji pogodowe;.

10.2.1 Wybor sensora
Ponizej przedstawiono kompaktowa stacje pogodowg z sensorem WSx-UMB (Klasa ID 7).

@ Station Sensors l =NNCE X

Sensor Selection
Type of Sensor [n]
Whx-LMB | 1

[ add || Delete || Mody | | Configue | Cancel/Exit

’ Update Channellist ] ’ Firmwareupdate Sensor ]
Selected Sensors
1] |Type Address Channels Active Channels
1 Wihx-LMB 0x7001=28673 109
Click Senzor to edit/remove Sensor Double Click Sensor ta edit active channels

Autoscan ] ’ Werify ] ’ Save to Disk ] ’ Load from Digk
Rysunek 8: Technologia | — i

sensora

t Wskazoéwka: Do konfiguracji kompaktowej stacji pogodowej wymagana jest aktualna
wersja oprogramowania UMB-Config-Tool.
t Wskazoéwka: Podczas konfiguracji powinny by¢ odtgczone od sieci UMB wszystkie inne
urzadzenia uzywane w procesie odczytywania, np. modemy, LCOM itp.
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Rysunek 9: Ustawienia
Ogdlne

Figure 10:
Temperatura,
wilgotnos¢ i ustawienia
wentylatora

(
(

10.2.2 Konfiguracja

Po zatadowaniu konfiguracji mozliwa jest zmiana wszystkich parametrow i wartos$ci.
Dostepne parametry i ustawienia uzaleznione beda od typu urzadzenia.

10.2.3 Ustawienia ogélne

@ Sensor Configuration - = | El N
[Main_[dnfo,_| WSwLIMB |
General properties Communication properties
18] 1 = Linespeed
D' escription compact weather station Wt Pratocal
Timeout protocol change 10 % [rmin]
ID: ID urzadzenia (ustawienie fabryczne 1; przypisywac kolejnym
urzadzeniom wartosci narastajgco).
Opis: Aby umozliwi¢ rozréznianie urzadzen w polu tym mozna wpisac¢ opis, np.
lokalizacje.
Przewod Predkos¢ transmisji interfejsu RS485 (fabryczne ustawienie 19200;
predkosci: NIE ZMIENIAC w przypadku obstugi za pomocg ISOCON-UMB).
Protokét Protokoty komunikacyjne sensora (UMB-Binary, UMB-ASCII, SDI-12,
Modbus-RTU, Modbus-ASCII, Tryb zaciskow).
Limit czasu: W razie chwilowej zmiany protokotu komunikacyjnego urzadzenie jest

przetgczane i aktywowany jest protokét domysiny po uptywie czasu nastawy
(w minutach)
Wazna wskazéwka: W przypadku zmiany predkos$ci transmisji po wczesniejszym zapisaniu
konfiguracji przez sensor, komunikacja z sensorem bedzie sie odbywata zgodnie z nowg,
nastawg predkosci. Zabroniona jest zmiana predkosci transmisji w przypadku w
przypadku pracy sensora w sieci UMB z ISOCON-UMB, gdyz uniemozliwi to przydzielenie
adresu dla sesnora oraz uniemozliwi jego konfiguracje.

10.2.4 Temperatura, wilgotnos¢ i ustawienia wentylatora

Meazurement Setup WS600-UMB

TempiH. | Pressure I wind | Rainfall settings | Rainfall calibration data I Esternal sensors | Energie management

Offset in Unit from Chaninel Irteryal [rin] for Mindd anidyeg
Offset in Unit from Chaninel Irteryal [rin] for Mindd anidyeg
Felative humidity 0.0a0 relative humidity [%] + 1 =
Fan On -

m—

Offset: Bezwzgledne przesuniecie kanatu pomiarowego urzgdzenia
(w przypadku kalibracji w miejscu pracy).
Interwat: Czas w minutach interwatu obliczania wartosci min., maks. i sredniej.
Wentylator aby zmniejszy¢ pobdr energii elektrycznej mozliwe jest wytaczenie
wentylatora.

Wskazéwka: wytaczenie wentylatora spowoduje wytaczenie
wszystkich grzatek! W przypadku wytaczonego wentylatora
mozliwe sg odchyltki pomiaréow temperatury i wilgotnosci na skutek
promieniowania stonecznego!

Uwaga: Aby obliczy¢ punkt rosy, wilgotnos¢ bezwzgledng oraz wsp. zmieszania,
wymagany jest taki sam interwat dla pomiaréw temperatury i wilgotno$ci. Z tego powodu
niemozliwe jest zaprogramowanie réznych interwatow pomiarow.
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Rysunek 11: Cisnienie
Ogodlne

Rysunek 12: Wiatr
Ogodlne

10.2.5 Cisnienie powietrza

Measzurement Setup W5600-UMB

TempdH. | Pressure |Wind I Rainfall settings | Rainfall calibration data | External sensors | Energie management

Offzet in Unit fram Channel Interval [min] for Minaxbeg  Alitude

Pressure 0.000 air pressure [hPa] - 1 % 1]

]

i I
H
Offset: Bezwzgledne przesuniecie kanatu pomiarowego urzgdzenia.
Interwat: Czas w minutach interwatu obliczania wartosci min., maks.
i Srednie;.
Wysokos¢: Wopisz lokalng wysoko$¢ w metrach w celu zapewnienia

prawidtowego obliczania wzglednego cisnienia powietrza
(w odniesieniu do poziomu morza)

10.2.6 Ustawienia kompasu i wiatru

Measurement Setup WS600-UMB

Tempdr.H. | F'lessure| “wind | Rainfall settingsl Fainfall callibration data | External sensorz | Enengie management

local declination

Compass  Enable compass for wind-dirsction corection 0 0.000 “World Magnetic Model
Offget i Unit from Channel Interval [min] for Mindd anding
Wind 0.000 Wind speed [m/s] 10 5

Windspeed min it Unit fram Channel

0.300 Wind speed [mds] -

Heater mode Heater madel Temp. E o mads Fallow up time Setpaint Temp. ['C)
5.000 a0 =] 50.000
15
= |
Offset: Bezwzgledne przesuniecie kanatu pomiarowego urzgdzenia.
Interwat: Czas w minutach interwatu obliczania wartosci min., maks. i

Sredniej.

Min. predkos¢ wiatru:  Minimalna warto$¢ predkosci wiatru powyzej, ktorej jest
transmitowana warto$¢ predkosci, w jednostkach przypisanych dla
danego kanatu.

Mozliwe jest skonfigurowanie réznych trybéw ogrzewania.
Tryb ‘automatyczny’ podczas normalnego trybu pracy. Dokfadny opis
trybdw pracy przedstawiono na stronie 37.

Deklinacja lokalna: W zaleznosci od miejsca montazu nalezy takze uwzgledni¢ miejscowg
deklinacje pola magnetycznego.

Zatgczy¢ kompas w celu korekty kierunku wiatru:
Przy zataczonej korekcie kompasu, zapewniona bedzie korekta
wszystkich wartosci kierunkéw wiatru zgodnie z ustawieniem sensora,
wskazanym przez kompas.

Uwaga: Przesuniecie nie jest aktualnie stosowane dla miernika wiatru gdyz w tym przypadku
niemozliwa jest wspotpraca w miejscu pracy.

Tryb grzaiki:
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Rysunek 13: Opady
Ustawienia sensora
(Radar)

Figure 14: Ustawienia
sensora opadow
(miernik deszczu)

(

10.2.7 Ustawienia sensora opadéw (Radaru)

Measzurement Setup WSG600-UMB
Temp/r.H. I Preszure I wind | Rairfall settings | Riainfall callibration data I E stemal sensors | Energie management
0240  Evaparation per day [0.2.5] [mm/d] Heater mode
1.000  Rainfall corection factor [0.2,5.0]
1.000  Snowfall corection factor [0.2.5.0] Eoo0 Heater model Temp,
an % Eco mode follow up time
a0 % Rain factor [%]
20 & Snow factor [%] 70.000 Setpoint Temp.
" 120 % Followup time precipitation type i
= — E— = )

Tryb grzatki:  Mozliwe jest skonfigurowanie réznych trybéw ogrzewania.

Tryb ‘automatyczny’ podczas normalnego trybu pracy. Doktadny opis
trybow pracy przedstawiono na stronie 37.

Followup time precipitation type: czas (w sek.) wyswietlania danych o wykrytym typie
opadow; aby uwzgledni¢ wszelkie zdarzenia, czas ten nalezy ustawic
zgodnie z predkoscig trybu odpytywania.

Wskazowka: Wszelkie inne parametry, szczegdlnie w zaktadce "Rainfall calibration data"

mozna zmieni¢ wytgcznie po wczesniejszym skontaktowaniu sie z producentem, gdyz majg

one gtéwny wptyw na prace i doktadnos¢ sensora.

10.2.8 Ustawienia sensora opadow (miernika deszczu)

Miernik deszczu moze pracowac z rozdzielczoscig 0,2 mm lub 0,5 mm. Konfiguracje
nastawy rozdzielczo$ci mozna wykonaé¢ zgodnie z ponizszg procedurg dwoch krokow:

Mechaniczna regulacja
Konfiguracja nastaw

Mechaniczna regulacja polega na regulacji powierzchni roboczej lejka. Sensor jest
dostarczany z pierscieniem redukcyjnym, ktéry mozna zamontowac na lejku w celu

ograniczenia powierzchni.
Lejek z pierscieniem redukcyjnym rozdzielczos¢ 0,5 mm
Lejek z pierscieniem redukcyjnym rozdzielczos¢ 0,2 mm

Nastepnie regulacja rozdzielczosci podczas konfiguracji sensora za pomocg UMB Config Tool.

Measurement Setup W5601-UMB

Tempsr.H. | Pressure I “wind | Rain gauge | Estemnal sensors I Energie management

580.000

Fezolution rain gauge

Leaf wetness threshold

Ostrzezenie! W przypadku réznigcej sie regulacji mechanicznej oraz konfiguraciji
nastawy, wartosci wskazywane przez sensor bedzg btedne!
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10.2.9 Zarzadzanie energia

Measurement Setup WSE00-UMB

Tempdr.H. | Prezzure | Wind I Rainfall settings | Rainfall caliibration data | External sensors| Energie management

WSx-UMB Operating mode
Temp/r.H. Fan On -
Rain Heater maode
|| Operating mode [Standard v] ’ Factom settings ] I
N
Rysunek 15:
UstaV\(/iienie? . L= - - — |
rz nia en : . . . "
zarzadzania energia Regulacja nastaw trybu ogrzewania oraz pracy umozliwia dostosowanie poboru energii

przez stacje pogodowg do aktualnych warunkéw.
W nastepnych rozdziatach przedstawiono opis réznych nastaw:

tryby pracy kompaktowej stacji pogodowej od strony 35
tryby pracy ogrzewania od strony 37
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Rysunek 16:
Resetowanie
ilosci opadow

10.2.10 Resetowanie ilosci opadéw

Resetowanie tacznej bezwzglednej ilosci opadéw mozliwe jest za pomocg funkcji

zapewnianych przez UMB-Config-Tool:

Opcje -WSx-UMB resetowanie deszczu

@ Config-Software-UMB

File Edit [Options| Help

Switch all sensors temporarily to UMB Protocol

R5232 special functions
V520-UMB Callibration
WSx-UME reset rain
NIR531-UMB Service

Close Communication Port

Potwierdz resetowanie wybierajac ‘Yes’ (TAK).

g ™
Confirmation ﬁ

Uwaga: llos¢ opaddw zostanie zresetowania we wszystkich kompaktowych stacjach

pogodowych podtgczonych do danej sieci UMB. W przypadku uzycia tej funkcji

urzadzenia zostang uruchomione ponownie.

G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany
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Rysunek 17 Kanaty
odczytu pomiarow

Rysunek 18 Przyktad
odczytu pomiarow

(e

10.3 Test funkcjonalnosci za pomoca oprogramowania UMB

Funkcje kompaktowej stacji pogodowej mozna testowa¢ za pomocg programu UMB-
Config-Tool odczytujac rézne kanaty.

Wskazowka: Podczas konfiguracji powinny by¢ odtgczone od sieci UMB wszystkie inne
urzadzenia uzywane w procesie odczytywania, np. modemy, LCOM itp..

10.3.1 Kanaty odczytu pomiaréw

Kanat odczytu za pomoca programu UMB-Config-Tool, mozna wybra¢ klikajgc myszkg
odpowiedni kanat na liscie.

[ @ Select active Channels [ =HC] —‘E—r
Chir. Measuremant |Unit |F|ange |active | - Click on Channel to toggle active
100 At temnperature T -B0.00 .. 60.00 active
120 Min. temperature C -B0.00 .. 6000 inactive
140 an. temperature T -B0.00 .. s0.00 inactive
160 g, temperature T -50.00 .. 60.00 inactive
108 Act. temperature F -58.00 .. 140.00 inactive
128 Min, temperature F -58.00 .. 140.00 inactive
145 b ax. temperature F -58.00 .. 140.00 inactive
165 Awg. temperature F -58.00 .. 140.00 inactive
112 At wind heater temp, T -50.00 .. 150,00 inactive
113 At R25 heater temp. T -50.00 .. 150.00 inactive
117 Act. wind heater temp. °F £6.00.. 30200 inactive ok
118 Art FIIC bhastbar baran “E REON A2 00 imanbiue i

L —— - = —

10.3.2 Przyktadowy odczyt pomiaréow

® Config-Software-UMB - COML - 19200 =NACE X

File Edit Options Help

WSx-UMB 1D temperature ['C] Act WS x-UMB ID1 dewpoint ['C] Act  ['WSx-UMB 1D1 relative humidity [%] ['S«-UMB 1D abs. air pressure WSk-UMB 101 precipitation absal.
Fileiy [hPa] Act

[l4E] At
2406 1161 4567 987.76 0.04
2407 1154 4544 987.75 025
2416 11.45 4492 987.76 046
2426 11.44 4464 987.73 [iY
2438 11.42 4425 987.73 iz

i

Wskazéwka: Program UMB-Config-Tool stuzy tylko do celéw testowania i konfiguracji.
Nie jest on przeznaczony do ciggtego odczytu danych pomiarowych. Do tego celu zalecamy
profesjonalne oprogramowanie, np. Lufft SmartView3.
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10.4 Tryby pracy kompaktowej stacji pogodowej

Pobdr energii przez stacje pogodowa mozna regulowa¢ odpowiednio do warunkéw
lokalnych wybierajac najbardziej odpowiedni tryb pracy.

Jednakze w przypadku trybéw oszczedzania energii obowigzujg pewne ograniczenia, ktére
nalezy uwzgledni¢ na etapie przygotowywania projektu.

W normalnych warunkach, gdy dostepne sg wszystkie funkcje kompaktowej stacji
pogodowej, pobdr energii uzalezniony jest od ogrzewania oraz wentylatora.

10.4.1 Tryb 1 oszczedzania energii
W trybie 1 oszczedzania energii dostepne sg nastepujace opcje:
Wytaczona wentylacja temperatury /wilgotnosci
Wytgczone wszystkie grzafki
Brak pracy ciagtej sensora radarowego deszczu (WS600-UMB, WS400-UMB). Sensor
jest zatagczany raz w ciagu minuty na jedng sekunde, w przypadku wykrycia opaddw,

sensor pozostaje wigczony do zakonczenia opadow, a w przypadku ich braku jest on
wytgczany po uptywie sekundy.

Wskazowka: Dla nastawy tej obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

W przypadku wytagczonego wentylatora mozliwe sg odchytki pomiaréw temperatury
i wilgotnosci na skutek promieniowania stonecznego.

Mozliwa jest wytgcznie ograniczona praca w trybie zimowym, poniewaz jakiekolwiek
oblodzenie moze uniemozliwi¢ prawidtowg prace sensora deszczu lub miernika wiatru.

Mozliwe jest opdéznione do 2 minut wykrywanie deszczu. Mozliwy jest brak

wykrywania krétkich zdarzen. Z tego powodu mozliwe sg odchytki co do

dokfadnosci ilosci opadow.
W poréwnaniu do normalnej pracy pobér energii przez WS600-UMB mozna ograniczy¢
0 10% zapewniajgc rownomierny skutek na ogrzewanie. (podczas opadow pobdr jest wiekszy
o okoto 20% w poréwnaniu do normalnej pracy, gdyz sensor deszczu jest nieprzerwanie
wigczony).

10.4.2 Tryb 2 oszczedzania energii

Tryb 2 oszczedzania energii umozliwia wiekszg redukcje poboru energii, ale jest
ograniczony wiekszymi ograniczeniami.

Podczas pracy w tym trybie stacja bedzie prawie catkowicie wytaczona oraz zostanie
zatgczona na skutek odebranego polecenia wykonania cyklu pomiarowego. Podczas
przesytania pomiaréw oraz danych stacja pozostanie wigczona przez okoto 10 — 15 sek.
Catkowity pobor energii bedzie uzalezniony od interwatu przesytania zapytan.

Wskazéwka: W trybie obowigzujg nastepujace ograniczenia:
Wszystkie ograniczenia obowigzujgce dla trybu 1 oszczedzania energii

Trybu 2 oszczedzania energii nie jest dostepny dla urzadzen wyposazonych w sensor
radarowy deszczu (WS600-UMB, WS400-UMB). W przypadku niskiej mocy zasilania
zalecane jest uzycie urzadzen wyposazonych w deszczomierz korytkowy.

Obliczenia sredniej, wartosci min. i maks. oraz intensywnosci opadéw nie sg dostepne.
Mozliwe jest przesytanie wytgcznie wartosci natychmiastowych.

Niedostepny jest protokét komunikacyjny Modbus.
W przypadku uzycia protokotu UMB wymagana jest odpowiednia kolejnos¢ zapytania oraz
taktowania (patrz Rozdziat 19.3.7). Wymagany jest interwat dtugosci minimum 15 sek.

aby zapewni¢ pomiary oraz petny cykl transmisji. Krétszy interwat moze spowodowaé
pozostawanie urzgadzenia w trybie transmisji i brak pomiaru.

tRufft
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Mozliwa jest jednoczesna praca z innym sensorem w sieci UMB, ale nalezy pamietac, ze
kazdy telegram (takze adresowany do innej stacji) spowoduje wzbudzenie kompaktowej
stacji pogodowej na minimum kilkanascie sekund, zwiekszajgc catkowity pobdér energii.
Min. dtugos¢ interwatu powinna by¢ utrzymana uwzgledniajgc telegramy o innych
adresach. Niemozliwa jest praca mieszana urzgdzeh w 2 trybie oszczedzania energii oraz
krotki czas zapytan w przypadku tej samej sieci UMB.
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Rysunek 19: Tryby
pracy urzgdzen do
ogrzewania

10.5 Tryby pracy urzadzen do ogrzewania

Dostarczony produkt posiada fabrycznie zadany tryb "Auto" ogrzewania. Nastawa taka jest
zalecana w celu zapewnienia ogrzewania sensora.

Mozliwe jest zaprogramowanie nastepujgcych trybow:

Tryb WS200- WS400- WS500- WS501-UMB WS600- WS601-
grzatki UMB UMB UMB *) UMB UMB

Automatyczne
Wytaczona
Tryb 1

Tryb Eco 1
*) Dotyczy takze WS502-UMB, WS503-UMB, WS504-UMB

Uwaga: Model WS30x-UMB i WS401-UMB nie posiadajg ogrzewania.

Ustawienia sensora deszczu i miernika wiatru powinny by¢ odpowiednio wyregulowane
zgodnie z konfiguracjg. Ponizej przedstawiono przyktadowe ustawienia miernika wiatru.

10.5.1 Automatyczny

W trybie tym utrzymywana jest nieprzerwanie temperatura sensora, zasadniczo w celu
unikniecia oblodzenia lub $niegu.

Measurement Setup WS600-UMB
Tempdr.H. Pressure‘ ind | Rainfall settings | Rainfall callbration data I External senzors | Energie management
local declination
Compas:  Enable compass for wind-direction corection ] 0.000 wiorld b agnetic Model
Offset in Unit frarn Channel Interval [min] for MindMaxddwa
wind 0.000 wind speed [m/s] 1o %
‘windspeed min in Unit frar Channel
0.300 wind speed [mds] =
Heater mode Heater mode1 Temp. Eco mode follow up time Setpoint Temp. [*C]
s u 5 ww
I
|
. H 1 H o
Nastawa temp.: Sterowanie ogrzewaniem przy tej temperaturze (w °C)

Nastawy innych wartosci nie majg znaczenia.

10.5.2 Wyt. (OFF)

W trybie OFF ogrzewanie jest catkowicie wylaczone. Praca w okresie zimowym nie jest
mozliwa w tym trybie, poniewaz jakiekolwiek oblodzenie moze uniemozliwi¢ prawidtowg
prace sensora deszczu lub miernika wiatru.

Heater mode Heater mode Temp. Eco model follow up time Setpoint Temp. [*C] ‘ H‘

Nastawy tej wartosci nie majg znaczenia.

10.5.3 Tryb 1

W ‘1 Trybie’ ogrzewanie jest zatgczane wytacznie, jesli temperatura zewnetrzna spadnie
ponizej nastawy temp. 1 Trybu Ogrzewania (w °C). W trybie tym pobér energii mozna
zmniejszy¢ w przypadku braku minusowych temperatur nie powodujgc wiekszych ograniczen
dla pracy podczas zimy.

Heater mode Heater model Temp. Eco made follow up time Setpoint Temp. ['C]

5.000 30 = 50.000
Nastawa temp.: Sterowanie ogrzewaniem przy tej temperaturze (w °C)
Temp. 1 trybu ogrzew.: Prég temperatury (w °C) powodujacy skutki od

ktérego zataczane jest ogrzewanie temperatury powietrza
Nastawa ‘Czasu Trybu 1 Eko’ nie ma znaczenia.

tRufft
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10.5.4 1 Tryb Eko
Eco Mode1 to zaawansowany tryb oszczednos$ci energii.
Ogrzewanie jest zatgczane wylgcznie, gdy spetniane sg nastepujgce warunki:

Temperatura na zewnatrz jest ponizej progu temperatury oraz wykryte zostaty
opady. Ogrzewanie jest zatgczanie zgodnie z zadang temperaturg na okres 30
minut (od momentu ostatnich opadow).

Jesli temperatura zewnetrzna utrzymuje sie nieprzerwanie ponizej progu temperatury a
ogrzewanie nie zostato zatgczone przez wiecej niz 20 h, ogrzewanie zostanie zatgczone
na 30 min. jako srodek zapobiegawczy zapewniajacy topnienie oblodzenia.

Jednakze zapobiegawcze zatgczanie ogrzewania, co 20 h jest zapewniane, w przypadku

pomiaru temperatury na zewnatrz ponizej progu temperatury przez caty okres oraz
utrzymujacej sie stonecznej pogody przez min. 3 h.

Heater mode Heater mode1 Temp. Eco madel follow up time Setpaint Temp. [*C]
5.000 0 = 50.000 ‘
Nastawa temp.: Sterowanie ogrzewaniem przy tej temperaturze (w °C)
Temp. 1 trybu ogrzew.: Prég temperatury (w °C) powodujacy skutki od
ktérego zataczane jest ogrzewanie
Czas 1 trybu Eko: Czas (w minutach)
Przyktady:

Utrzymujaca sie niezmiennie temperatura na zewnatrz ponizej 5°C; brak opadéw przez ponad
24h

Eco-mode1 WS600-UMB
1,2

— Heating — Sunshine — Temperature
1 /_M,,._“ﬁ_ﬁ 0

5 -2 5."
n c
= a
5 5
" -4 -
= 3
g g
®

- 6 O

01:00
02:00
03:00
04:00 -
05:00 -
06:00 -

00:00
07:00 -

08:00
8:00 +
9:00
0:00 -
21:00
22:00
23:00

00:00

Utrzymujaca sie niezmiennie temperatura na zewnatrz ponizej 5°C; opady.

Eco-mode1 WS600-UMB
1.2

—Heating — Precipitation — Temperature

0.8
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0.4
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11 Aktualizacja Oprogramowania

Aby zapewni¢ innowacyjnos¢ czujnika, mozliwa jest aktualizacja oprogramowania
sprzetowego w jego miejscu pracy bez potrzeby odsytania urzgdzenia do serwisu
producenta.

Aktualizacja firmware jest wykonywana za pomocg oprogramowania UMB-Config-Tool.
Opis aktualizacji firmware przedstawiono w instrukcji obstugi UMB-Config- Tool. W celu
aktualizacji nalezy pobra¢ najnowszg wersje oprogramowania oraz UMB-Config-Tool ze
strony producenta www.lufft.com zainstalowac je na komputerze Windows

74 start all Programs D |I ) Lufft UMB Canfig 3

Wskazowka: Podczas aktualizacji oprogramowania, w niektérych warunkach
resetowana jest bezwzgledna ilo$¢ opadéw (Kanat 600 — 660).

Producent nie przewidziat jednej wersji oprogramowania dla catej rodziny
produktéw i wszystkich modeli.

(WSx_Release_Vxx.mot).
Wazna wskazéwka: uzytkownik winien doktadnie przeczytac instrukcje w pliku
WSx_Release_Vxx.zip. w pliku tym umieszczono wazne informacje dotyczgce aktualizacji !

12 Konserwacja
Zasadniczo urzgdzenie nie wymaga zadnych zabiegéw konserwacyjnych.

Jednakze, zalecane jest przeprowadzanie raz w roku testéw funkcjonalno$ci. Podczas ich
wykonywania, nalezy:

Przeprowadzi¢ wizualng kontrole urzgdzenia pod katem jego zanieczyszczenia
Sprawdzi¢ sprawnos¢ sensorow pod kgtem wykonywania zadanych pomiaréw
Sprawdzi¢ wentylator (zamiast WS200-UMB)

Dodatkowo zalecana jest raz w roku kontrola kalibracji sensora wilgotnosci (zamiast
WS200-UMB). Wymiana lub demontaz sensora wilgotnosci nie jest mozliwa. W celu
wykonania prob kompaktowg stacje pogodowg nalezy przesta¢ do producenta.

Zalecane jest regularne czyszczenie szklanej koputy w przypadku urzgdzen do pomiaru
promieniowania stonecznego. Dtugosc¢ interwatu powinna by¢ dostosowana do poziomu
zanieczyszczenia.

Urzgdzenia do pomiaru opadéw za pomocg miernika deszczu (WS401-UMB, WS601-
UMB): Wymagane jest regularne czyszczenie lejka miernika deszczu (patrz ponizej).
Dtugos¢ interwatu powinna by¢ dostosowana do poziomu zanieczyszczenia.

Urzadzenia wyposazone w sensor wilgotnosci lisci: Zalecane jest regularne czyszczenie
sensora wilgotnosci lisci. Diugosc¢ interwatu powinna by¢ dostosowana do poziomu
zanieczyszczenia. Zalecane jest sprawdzenie lub jesli konieczne regulacja progu wilgotnosci
w ramach przeglgddw konserwacyjnych.

tRufft
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12.1 Konserwacja miernika deszczu

Na prace miernika deszczu znaczacy wptyw ma zanieczyszczenie lejka mechanizmu
deszczomierza korytkowego. Wymagane sg regularne przeglady a jesli konieczne takze
czyszczenie. Czestotliwosé przegladow jest uzalezniona od lokalnych warunkéw oraz pory
roku (liscie, pytki kwiatowe, itp.) i dlatego nie mozna jej doktadnie z gory okresli¢ (mozliwe
sg przeglady co pare tygodni).

Figure 20: WS601-UMB
bez lejka

e Czyszczenie konieczne, tylko gdy widoczne zanieczyszczenia

e Nalezy unika¢ przenoszenia mechanizmu korytkowego (gdyz moze to spowodowac
nieprawidtowe pomiary)

e Do czyszczenia nalezy uzywac wody, miekkiej sciereczki i/lub miekkiego pedzelka.
e Odblokuj lejek przekrecajac w lewo oraz wysuwajac go w gore.
o Oczysc lejek, a szczegdlnie oczka sitka.

e Sprawdz, czy nie jest zanieczyszczony miernik deszczu, a szczegdlnie czy nie ma
w srodku pajeczyn oraz owadow, a jesli konieczne oczys$¢ miernik.

e Sprawdz, czy nie jest zanieczyszczony deszczomierz korytkowy, a jesli konieczne

umyj go doktadnie czystg woda.
Uwaga: kazdy ruch korytka powoduje puls pomiaru i dlatego moze spowodowac
btedne pomiary ilosci opaddow.

e Sprawdz odptyw wody lub oczysé¢, jesli konieczne.

e Zamontuj lej z powrotem oraz zablokuj go przekrecajgc go w prawo.

(Y §
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13 Dane techniczne
Zasilanie:

Aktualne zuzycie - sensor:

Tryb ' Standard
Zasilanie 24VDC*
WS200-UMB 16 mA
WS300-UMB 135 mA
WS301-UMB 135 mA
WS302-UMB
WS303-UMB
WS304-UMB
WS400-UMB 160 mA
WS401-UMB 130 mA
WS500-UMB 140 mA
WS501-UMB 145 mA
WS502-UMB
WS503-UMB
WS504-UMB
WS600-UMB 160 mA
WS601-UMB 140 mA

24VDC +/- 10%

12VvDC
25 mA
70 mA
70 mA

110 mA
65 mA
80 mA
85 mA

130 mA
85 mA

12VDC zgodnie z ograniczeniami (patrz strona 25)

Tryb 1 Tryb 2
oszczedzania energii1 oszczedzania energii 2

24VDC 12VDC 24vDC 12VDC
15 mA 24 mA 4 mA 2 mA
7 mA 7 mA 4 mA 2 mA
8 mA 8 mA 4 mA 2 mA
7 mA 7 mA -- --

6 mA 6 mA 4 mA 2 mA
16 mA 25 mA 4 mA 2 mA
16 mA 25 mA 4 mA 2 mA
16 mA 25 mA - --

15 mA 24 mA 4 mA 2 mA

Pobodr pradu i moc pobierana -ogrzewanie:

WS200-UMB
24VDC WS400-UMB

WS500-UMB, WS501-UMB, WS502-UMB

WS503-UMB, WS504-UMB
WS600-UMB
WS601-UMB

Wymiary wraz z uchwytem montazowym:

WS200-UMB
WS300-UMB
WS301-UMB
WS302-UMB
WS303-UMB
WS304-UMB

WS400-UMB
WS401-UMB
WS500-UMB
WS501-UMB
WS502-UMB
WS503-UMB
WS504-UMB
WS600-UMB
WS601-UMB

833 mA / 20VA przy
833 mA / 20VA at 24VDC
833 mA / 20VA przy 24VDC

1,7 A/ 40VA przy 24VDC
833mA / 20VA przy 24VDC

@ 150 mm, wysokos$¢ 194 mm
@ 150 mm, wysokos$¢ 223 mm
@ 150 mm, wysokos$¢ 268 mm
@ 150 mm, wysokos$¢ 253 mm
@ 150 mm, wysoko$¢ 328 mm
@ 150 mm, wysoko$¢ 313 mm
@ 150 mm, wysokos$¢ 279 mm
@ 164 mm, wysokos$¢ 380 mm
@ 150 mm, wysokos¢ 287 mm
& 150 mm, wysokos$¢ 332 mm
@ 150 mm, wysokos¢ 377 mm
@ 150 mm, wysokos$¢ 392 mm
@ 150 mm, wysokos¢ 317 mm
@ 150 mm, wysokos¢ 343 mm
@ 164 mm, wysokos¢ 445 mm

Waga wraz z uchwytem montazowym bez kabla potagczeniowego:

WS200-UMB
WS300-UMB

WS400-UMB, WS301-UMB, WS302-UMB,

WS303-UMB, WS304-UMB
WS401-UMB
WS500-UMB

WS600-UMB, WS501-UMB, WS502-UMB,

WS503-UMB, WS504-UMB
WS601-UMB

! Opis trybodw pracy, patrz strona 35.

2 Ustawienie fabryczne, zalecane ustawienie

ok. 0,8 kg
ok. 1,0 kg
ok. 1,3 kg

ok. 1,5 kg
ok. 1,2 kg
ok. 1,5 kg

ok. 1,7 kg

“Lufft
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Mocowanie: Maszt ze stali nierdzewnej z uchwytem @ 60 - 76 mm
Klasa ochrony: [l (SELV)
Typ ochrony: IP66

Warunki przechowywania

Dopuszczalna temp. sktadowania: -50°C ... +70°C
Dopuszczalna wilg. wzgledna: 0 ... 100% wilgotn. wzglednej

Warunki pracy

Dopuszczalna temp. pracy: -50°C ... +60°C
Dopuszczalna wilg. wzgledna: 0 ... 100% wilgotn wzgl.
Dopuszczalna wysoko$é n.p.m. N/D

Interfejs RS485 , 2 przewody, pét -dupleks

Liczba bitow danych: 8 (SDI-12 tryb: 7)

bit stopu 1

Parzystosc: Nie (SDI-12 tryb: parzysty, Tryb Modbus zaden lub
parzysty)

Stan wysokiej impedanciji: 2 bity po zboczu bitu stopu

Programowana predkosc¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 192003, 28800, 57600

(W trybie SDI-12, zmieniany jest interfejs, aby spetni¢ wymagania normy)

Obudowa: Plastik(PC)

% Ustawienia fabryczne; predkosé transmisji do pracy z ISOCON-UMB oraz aktualizacji oprogramowania
sprzetowego.
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13.1 Zakres/doktadnos$¢é pomiaru

13.1.1 Temperatura powietrza

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczosc¢:
Doktadnos¢ sensora:
Interwat prébkowania:
Jednostki:

13.1.2 Wilgotnosé¢

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczos¢:
Doktadnos¢:

Interwat probkowania:
Jednostki:

NTC

-50°C ... +60°C

0,1°C (-20°C...+50°C), w przeciwnym razie 0,2°C

+/- 0,2°C (-20°C ... +50°C), w przeciwnym razie +/-0,5°C (>-30°C)
1 minuta

°C; °F

Pojemnosciowa

0 ... 100% wilg. wzgl.
0,1% wilg. wzgl.

+/- 2% wilg. wzgl.

1 minuta

% RH; g/m3; g/kg

13.1.3 Temperatura punktu rosy

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczos¢:
Dokfadnosc¢:
Jednostki:

13.1.4 Cisnienie powietrza

Metoda pomiaru:
MEMS Zakres pomiaru:
Rozdzielczo$¢:
Dokfadnosc¢:

Interwat probkowania:
Jednostka:

13.1.5 Predkos¢ wiatru

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczos¢:
Dokfadnosc¢:

Czas reakciji:
Interwat probkowania:
Jednostki:

13.1.6 Kierunek wiatru

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczo$¢:
Doktadnosc¢:

Czas reakciji:

Interwat prébkowania:

Pasywna, obliczana na podstawie temperatury i wilgotnoSci
-50°C ... +60°C

0,1°C

Obliczana +/- 0,7°C

°C; °F

Sensor pojemnosciowy
300 ... 1200hPa

0,1 hPa

+/- 0,5hPa (0 ..
1 minuta

hPa

. +40°C)

Ultradzwiekowa

0...75m/s (WS601-UMB: 0 ... 30m/s)
0,1 m/s

0.3 m/s lub £3% (0...35 m/s)

+5% (>35m/s) RMS

0,3 m/s

10 sek./ 1 sek. z ograniczeniami

m/s; km/h; mph; kts

Ultradzwiekowa
0-359.9°
0,1°
< 3° (> 1m/s) RMSE
0,3 m/s
10 sek./ 1 sek. z ograniczeniami

tRufft
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13.1.7 Opady

13.1.7.1 WS400-UMB / WS600-UMB

Metoda pomiaru:

Zakres pomiaru (wielkos¢ kropli):
Rozdzielczos¢ opadéw ptynnych:
Typ opadow:

Powtarzalno$¢:

Czas reakgiji:

Interwat probkowania:
Intensywnos$¢ opadow:

Sensor radarowy

0.3 mm ... 5,0 mm

0,01 mm

Deszcz, $nieg

Typowa > 90%

0,01 mm

Czas reakcji w zaleznosci od warunkow

0 ... 200 mm/h; Interwat prébkowania 1 min.

13.1.7.2 WS401-UMB / WS601-UMB

Metoda pomiaru:

Rozdzielczos¢ opaddéw ptynnych:
Typ opadow:

Doktadnos$c¢ deszczu:

Interwat probkowania:

13.1.8 Kompas

Metoda pomiaru:
Zakres pomiaru:
Rozdzielczos¢:
Dokfadnosc¢:

Interwat prébkowania:

13.1.9 Promieniowanie stoneczne

Metoda pomiaru
Zakres pomiaru
Rozdzielczos¢
Interwat probkowania

Miernik deszczu

0,2 mm / 0,5mm (regulowana za pomcog pierscienia redukc.)
Deszcz

2%

1 minuta

Wbudowany kompas elektroniczny
0..359°

1.0°

+/-10°

5 minut

Pyranometr termostos
0.0 ... 1400.0 W/m?

< 1W/m?

1 minuta

13.1.9.1 WS301-UMB / WS501-UMB

Czas reakcji (95%)
Niestabilno$¢ (zmiana/rok)
Nieliniowos¢ (0 do 1000 W/m?)

Btad kierunkowy (przy 80° dla 1000 W/m?)

Czutos¢ zalezna od temperatury
Btad nachylenia (dla 1000 W/m?)
Zakres widma (50% punktow)

13.1.9.2 WS302-UMB / WS502-UMB

Czas reakcji (95%)
Zakres widma (50% punktow)

18 sek.
<1%
<1%
<20 W/m?2
<5% (-10 do +40°C)
<1%
300 ... 2800 nm
<1 sek.
300 ... 1100 nm
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13.1.10 Wilgotnos¢ lisci WLW100

Metoda pomiaru: Pojemnos$ciowa
Zakres pomiaru: 0...1500 mV
Interwat prébkowania: 1 minuta

13.1.11 Zewnetrzny sensor temperatury WT1 / WST1

Metoda pomiaru: NTC

Zakres pomiaru: -40°C ... +80°C

Rozdzielczos¢: 0,25°C

Dokfadnos¢ sensora: +/-1°C (WST1: +/-0,3°C miedzy -10°C ...+10°C)
Interwat probkowania: 1 minuta

Jednostki: °C; °F

13.1.12 Zewnetrzny miernik deszczu WTB100

Metoda pomiaru: Miernik deszczu ze stykiem odczytu bez odbicia
(normalnie zamkniety)

Rozdzielczo$¢ opadoéw ptynnych: 0,2 mm / 0,5mm (regulowana za pomocg
pierscienia redukc)

Typ opaddw: Deszcz
Doktadnosc: 2%
Interwat préobkowania: 1 minuta

Zasadniczo we wszystkich sensorach deszczu mozna uzyc¢ styk z zabezp. przed
odbiciem (normalnie otwarty lub normalnie zamkniety) o rozdzielczosci 0,1 mm,
0,2 mm, 0,5 mm lub 1,0 mm.

tRufft
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13.2 Rysunki
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Rysunek 22: WS300-UMB
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Figure 23: WS301-UMB

WS302-UMB, WS303-UMB i WS304-UMB sg podobne.
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Figure 24: WS400-UMB
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Figure 25: WS401-UMB
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Figure 26: WS500-UMB
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Rysunek 27: WS501-UMB

WS502-UMB, WS503-UMB i WS504-UMB sg podobne.
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Figure 28: WS600-UMB
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Figure 29: WS601-UMB
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14 Deklaracja zgodnosci EC

Produkt:
Typ:

Kompaktowa stacja pogodowa

WS200-UMB (Nr
WS300-UMB (Nr
WS301-UMB (Nr
WS302-UMB (Nr
WS303-UMB (Nr
WS304-UMB (Nr
WS400-UMB (Nr
WS401-UMB (Nr
WS500-UMB (Nr
WS501-UMB (Nr
WS502-UMB (Nr
WS503-UMB (Nr
WS504-UMB (Nr
WS600-UMB (Nr
WS601-UMB (Nr

zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:
zamowienia:

8371.U01)
8372.U01)
8374.U01)
8374.U10)
8374.U11)
8374.U12)
8369.U01 / 8369.U02)
8377.U01)
8373.U01)
8375.U01)
8375.U10)
8375.U11)
8375.U12)
8370.U01 / 8370.U02)
8376.U01)

Niniejszym oswiadczamy, ze wyzej wymienione urzadzenie spetnia pod wzgledem projektu i
konstrukcji wymagania dyrektyw Unii Europejskiej, w szczegdélnosci Dyrektywy EMC
zgodnie z 2004/108/WE oraz Dyrektywy RoHS 2011/65/WE.

Wyzej wymienione urzadzenie spetnia wymagania nastepujacych norm EMC:

EN 61000-6-2:2005 Czes¢ 6-2: Normy ogdlne - Odpornos¢ w $rodowiskach przemystowych
EN 61000-4-2 (2009) ESD

EN 61000-4-3 (2011) Pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowej
EN 61000-4-4 (2010) Szybkie elektryczne stany przejsciowe

EN 61000-4-5 (2007) Udary

EN 61000-4-6 (2009) zaburzenia przewodzone, indukowane
przez pola o czestotliwosci radiowej

odpornosé na pole magnetyczne o czestotliwosci sieci
Zaktécenia w pracy
Odpornos¢ na wahania napiecia i pradu statego.

EN 61000-4-8 (2010)
EN 61000-4-16 (2010)
EN 61000-4-29 (2001)

EN 61000-6-3:2007 Czesc¢ 6-4: Normy ogolne - Normy emisji w sSrodowiskach
przemystowych
EN 55011:2009 +A1:2010 (2011) Zaktécenia indukowane w linii

IEC / CISPR 11:2009 i zmiana 1:2010 Klasa B
prEN 50147-3:2000 Emisja promieniowania

Fellbach, 16.07.2012 Axel Schmitz-HUlbsch

54

tEufft

G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany



Instrukcja Obstugi

Kompaktowa stacja pogodowa

15 Opis btedéw

Opis bltedow

Przyczyna - Rozwigzanie

Urzadzenie nie odpowiada

- Sprawdzi¢ zasilanie
- Sprawdzi¢ potaczenie interfejsu.

- Btedne ID urzadzenia — sprawdzi¢ ID;
urzadzenia dostarczono z ID 1.

Urzadzenie wykonuje pomiar
opadow, chociaz nie ma deszczu.

Sprawdzi¢, czy sensor zostat prawidtowo
zamontowany zgodnie z instrukcja.

Pomiar temperatury jest zbyt
wysoki/ pomiar wilgotnosci jest zbyt
niski.

Sprawdzi¢ wentylator znajdujacy sie na spodzie
urzadzenia.

Nieprawidtowe wartosci kierunku
wiatru

Nieprawidtowe ustawienie urzadzenia —
sprawdzi¢, czy urzadzenie jest ustawione w
kierunku potnocnym.

Urzadzenie zgtasza kod btedu 24h
(36d)

Odpytywany kanat jest niedostepny w danym typie
urzadzenia; np. Kanat 200 = zapytanie o wilgotnosc¢
w przypadku modelu WS200-UMB.

Urzadzenie zgtasza kod btedu 28h
(40d)

Urzadzenie podczas inicjalizacji po uruchomieniu
— urzadzenie wykonuje pomiary po uptywie okoto
10 sek.

Urzadzenie zgtasza kod btedu 50h
(80d)

Urzadzenie pracuje w warunkach powyzej zakresu
pomiarowego

Urzadzenie zgtasza kod btedu 51h
(81d)

Urzadzenie pracuje w warunkach ponizej zakresu
pomiarowego

Urzadzenie zgtasza kod btedu 55h
(85d) dla pomiaru wiatru

Urzadzenie/sensor jest niezdolne do

wykonania waznych

pomiarow na skutek warunkéw otoczenia.

Mozliwe powody:

- Urzadzenie pracuje w warunkach powyzej zakresu
pomiarowego.

- Obfite opady deszczu lub $niegu w kierunku
poziomym.

- Bardzo zabrudzone sensory miernika wiatru —
oczys$cic sensor.

- Oblodzone sensory wiatromierza — sprawdzic¢
konfiguracje trybu ogrzewania oraz sprawdzi¢
funkcje ogrzewania/ podigczenie.

- Obce przedmioty w polu pomiaru wiatromierza.

- Uszkodzony jeden z sensorow wiatromierza —
zwroéci¢ urzadzenie do serwisu w celu naprawy.

Jakos$¢ pomiaru wiatru nie
zawsze wynosi 100%.

W  normalnych  warunkach urzadzenie
powinno zapewni¢ transmisje rzedu 90 -

100%. Wartosci ponizej 50% nie oznaczajg
jeszcze powaznego problemu.

Nadawany kod btedu 55h (85d) oznacza warto$¢ 0%.
Jesli urzadzenie nieprzerwanie przesyta wartosci
ponizej 50% oznacza to moze awarie.

Urzadzenie wysyta inny kod btedu.

Moze byc¢ to spowodowane przez wiele powodow
— skontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej
producenta.

tRufft
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16 Utylizacja

16.1 Within the EC

Zuzyte urzadzenie powinno zosta¢ zutylizowane zgodnie z Dyrektywg 2002/96/WE i
2003/108/WE (zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny). Zuzyte urzgdzenia nie mogg by¢
utylizowane wraz z odpadami komunalnymi! W celu zapewnienia bezpiecznej dla
Srodowiska utylizacji i

recyklingu zuzytego sprzetu nalezy sie skontaktowac z licencjonowang firmg zajmujgca
sie selektywng zbidrkg odpadow.

16.2 Poza obszarem UE

Uzytkownik winien postepowac zgodnie z przepisami danego kraju, dotyczgcymi
postepowania ze

zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym.

17 Naprawy/konserwacja

Przeglady oraz ewentualne naprawy moga by¢ wykonywane wylgcznie przez producenta.
Niedozwolone jest otwieranie urzgdzenia oraz wykonywanie napraw we wtasnym zakresie.

W przypadku napraw objetych gwarancjg lub
serwisu pogwarancyjnego nalezy skontaktowac
sie z: G. Lufft Mess- und Regeltechnik GmbH

Gutenbergstralie 20
70736 Fellbach

P.O. Box 4252
70719 Fellbach

Niemcy

Telefon: +49 711 51822-0
Infolinia: +49 711 51822-52
Faks: +49 711 51822-41

E-mail: info@Iufft.de

albo zwrdcic sie do lokalnego dystrybutora.

17.1 Pomoc techniczna
W przypadku jakichkolwiek kwestii technicznych dostepna jest nasza linia informacyjna:
hotline@lufft.de

Mozna tez zapoznac sie z najczesciej zadawanymi pytaniami pod adresem
http://www.lufft.com/ (nagtéwek menu: SUPPORT / FAQs).
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18. Sensory zewnetrzne

18.1 Sensor wilgotnosci lisci WLW100

Podtaczenie sensora wilgotnosci lisci

Podtaczenie opcjonalnego sensora wilgotnosci lisci znajduje sie w mierniku deszczu.
Nalezy skréci¢ kabel oraz podigczy¢ do dostarczonych zaciskéw kabla w celu
unikniecia korozji stykowe;j.

Figure 30: Podtgczenie
sensora wilgotnosci lisci

Odblokuj lejek przekrecajac w lewo oraz wysuwajgac go w gore
Przetoz kabel (A)
Podiacz przewody do zaciskow kabla (B)

Pusty 1
Czerwony 2
Biaty 3

Sprawdz, czy zapewniony jest swobodny ruch deszczomierza korytkowego. Jesli
konieczne wsunh do obudowy nadmierng dtugosc¢ kabla.

Zamontuj lej z powrotem oraz zablokuj go przekrecajgc go w prawo.
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18.1.2 Programowanie progu wilgotnosci lisci

W zaleznosci od wilgotnosci powierzchni licia napiecie wejsciowe sensora wilgotnosci
lisci wynosi miedzy ok. 500mV a 1200mV (UMB-Kanat 710). Stan mokry/suchy (UMB-
Kanat 711) oceniany jest na podstawie tego napiecia zgodnie z zadang nastawg progu.
Nastawa domysina progu wynosi 580mV (nastawa fabryczna). Nastawe nalezy
sprawdzi¢ po zakonczeniu montazu, a jesli koniecznie wyregulowac.

Pomiar kanatu 710 oraz zebranie wartosci suchego sensora nalezy wykona¢ za pomocg
UMB Config Tool przez ok. 10 min. (patrz Rozdziat 10.3 Test funkcyjny za pomocg UMB
Config Tool).

Pomiar suchego liscia powinien odbywac sie nieprzerwanie zgodnie z zadanym
interwatem pomiaréw. Zalecana jest nastawa progu o okoto 20mV wyzsza od napiecia
suchego liscia:

Przyktad: pomiar (suchego liscia): 577mV nastawa progu 597mV
Okreslona w ten sposéb warto$¢ progu zostanie zadana podczas konfiguracji za pomocg UMB
Config Tool.

Measurement Setup WS5S601-UMB

Temp/rH. | Pressure I wind | Rain gauge | E stemal sensars | E nergie management

Resgolution rain gauge

Leaf wetness threshold 557

Rysunek 31:
Programowanie progu
wilgotnosci lisci

' Uwaga: Zalecane jest sprawdzenie nastawy progu podczas przegladu konserwacyjnego,
a jesli koniecznie wykonanie ponownej regulacji. Przed rozpoczeciem pomiaréw suchego liscia
nalezy oczysci¢ sensor czystq wodg oraz doktadnie osuszyc.
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Rysunek 32: Nastawa
typu sensora
zewnetrznego

18.2 Sensora temp. zewnetrznej oraz opadéw

18.2 Podiaczanie sensora temperatury oraz sensora opadéw

Dodatkowy zewnetrzny sensor moze zapewnic specjalne pomiary lub zwiekszy¢
funkcjonalnos$¢ kompaktowej stacji pogodowe;.

Aktualnie lista dostepnych akcesoriow obejmuje zewnetrzne sensory temperatury oraz
wykrywanie opadow za pomocg deszczomierza korytkowego z miernikiem deszczu.

W celu rozbudowy zapewniono jedno wejscie, ktére umozliwia podtgczenie jednego
sensora temperatura lub jednego sensora opaddw.

Podtgczenie zapewnia standardowa wtyczka stacji pogodowej, a wiec urzgdzenie
zewnetrzne nalezy podtgczy¢ do konca kabla dostarczanego w zestawie, w szafce
sterowania. Poniewaz kable taki stanowi cze$¢ przewodu do pomiaréw nalezy zachowaé
ostrozno$¢ podczas projektowania instalacji kablowej, aby unikng¢ biernego sprzegu itp.
Nalezy stosowac¢ mozliwie najkrétszy kabel. W wyjatkowych przypadkach, np. gdy sensor
zewnetrzny zamontowany zostat w poblizu kompaktowej stacji pogodowej a szafka
sterowania znajduje sie w duzej odlegtosci, nalezy rozwazy¢ montaz dodatkowej tablicy
rozdzielcze;.

Sensor zewnetrzny podtgczony jest do wtyku 5 i 6 wtyczki potgczeniowej, np. przewdd szary i
rézowy standardowego kabla.

Wszystkie aktualnie dostepne sensory to urzgdzenia jednobiegunowe, a wiec kolejnos¢
potgczenia nie ma znaczenia.

Stacja pogodowa powinna by¢ odpowiednio skonfigurowana z uwzglednieniem wybranego
typu sensora zewnetrznego (temperatury lub opaddéw), aby umozliwi¢ prawidtowg ocene
danych pomiarowych. Wybor typu sensora dokonywany jest za pomocg UMB Config Tool.

Meazurement Setup W5501-UMB

Temp/r.H. | Global radiation | Fressure | wiind | Extemal sengors | Energie management

Mo device -

Mo device
Temperature sensor
Fain gauge

| —

Jesli zapytanie dotyczy danych z kanatéw dla aktualnie niewybranego typu sensora
odpowiedz ze stacji zostanie przestana “niewaznym kanatem”.

Type of external senzor

Lufft
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Figure 33: Np.
WS501-UMB i
WTB100

18.2.2 Sensor zewnetrzny temperatury
Sensor zewnetrzny temperatury moze pracowac¢ w kazdym trybie roboczym
dostepnym dla rodziny WS. Dostepne sg rézne typy sensorow NTC
przeznaczone do réznych zastosowan:

WT1 do zbierania danych o temp. urzadzen i powierzchni

WST1 do montazu w nawierzchni drogi (temperatura nawierzchni).

Montaz sensorow temperatury przedstawiono w instrukcji sensora.

18.2.3 Zewnetrzny miernik deszczu

Wszystkie modele z rodziny WS bez wbudowanego wykrywania opadéw mozna uzywac z
zewnetrznym miernikiem deszczu. Modeli WS400-UMB, WS600-UMB, WS401-UMB,
WS601-UMB z sensorem R2S i wbudowanym deszczomierzem korytkowym nie mozna
wyposazy¢ w zewnetrzny miernik deszczu.

Warto$ci pomiaréw zewnetrznego miernika deszczu sg przesytane za pomocg tych samych
kanatéw, co dane z wewnetrznych sensoréw opadow w WS400-UMB, WS600-UMB,
WS401-UMB i WS601- UMB.

Zewnetrzny miernik deszczu WTB100 wykorzystuje takg sama technologie, co modele
WS401-UMB i WS601-UMB z wbudowanym miernikiem deszczu.

Rozdzielczo$¢ miernika deszczu WTB100 mozna zmieni¢ za pomoca pierscienia
redukcyjnego dostarczanego wraz z sensorem w zakresie 0,2 mm do 0,5 mm.
Zasadniczo we wszystkich sensorach deszczu mozna uzy¢ styk z zabezp. przed
odbiciem (normalnie otwarty lub normalnie zamkniety) o rozdzielczosci 0,1 mm, 0,2

mm, 0,5 mm lub 1,0 mm.

Wskazowka: Aby zapewni¢ odpowiednig ilos¢ deszczu nalezy takze zadac tg opcje
“mechanicznego” mechanizmu podczas konfiguracji kompaktowej stacji pogodowe;.
Konfiguracje nastawy mozna wykona¢ za pomocg UMB Config Tool zgodnie z procedurg
obowigzujaca dla WS401-UMB

oraz WS601-UMB (patrz Rozdziat 10.2.8).

Wskazéwki i zalecenia dotyczace montazu (Rozdz. 7.3.4) oraz konserwacji (Rozdz. 12.1)
WS601/401-UMB

obowigzujq takze dla zewnetrznego miernika deszczu.

Przyktad WS501-UMB i WTB100 bez pierscienia redukcyjnego:

W§8501-UMB WTB100

GND (white)

V+ (brown)

Interface (green)

Interface (yellow)

. Ext. Sensor (grey) ¢

Ext. Sensor (pink)

Temp/tH. | Global radiation | Pressue | wind | Extemal sensars | Energie management

Type of extemal sensor Resolution rain gauas

Measurement Setup WS5S501-UMB
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19 Zatacznik

19.1 Spis kanatéw
Przyporzadkowanie kanatéw opisanych dotyczy danych w protokotach binarnych oraz ASCII.

Kanat UMB Zakres pomiaru
act min maks.| avg spec;j. A EIE INIETEES min maks.| jedn.
(ptynne32)
Temperatury
100 120 140 160 temperatura -50,0 60,0 °C
105 125 145 165 temperatura -58,0 140,0 °F
101 Temperatura na zewnatrz -40,0 80,0 °C
106 Temperatura na zewnatrz -40,0 176,0 °F
110 130 150 170 Punkt -50,0 60,0 °C
115 135 155 175 Punkt -58,0 140,0 °F
111 Temperatura odczuwalna -60,0 70,0 °C
116 Temperatura odczuwalna -76,0 158,0 °F
114 Temperatura mokrego -50,0 60,0 °C
119 Temperatura mokrego -58,0 140,0 °F
112 Temp. ogrzewania -50,0 150,0 °C
113 Temp. ogrzewania R2S -50,0 150,0 °C
117 Temp. ogrzewania -58,0 302,0 °F
118 Temp. ogrzewania R2S -58,0 302,0 °F
wzgledna
200 220 240 260 Wilgotno$¢ wzgledna 0,0 100,0 %
205 225 245 265 Wilgotno$¢ bezwzgledna 0,0 1000,0 g/m?
210 230 250 270 Wsp. wymieszania 0,0 1000,0 g/kg
Entalpia
215 | Entalpia -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
Cisnienie
300 320 340 360 Bezwzgledne cisnienie 300 1200 hPa
305 325 345 365 Wzgledne cisnienie powietrza 300 1200 hPa
Gestos¢ powietrza
310 | | Gestosé 0,0 3,0 kg/m?
Wiatr
Sredn.
400 420 440 460 480 Predkos¢ 0 75,0 m/s
405 425 445 465 485 Predkos¢ 0 270,0 km/h
410 430 450 470 490 Predkos¢ 0 167,8 mph
415 435 455 475 495 Predkosé 0 145,8 kts
401 Predkos$¢ duzego wiatru 0 75,0 m/s
406 Predkos$¢ duzego wiatru 0 270,0 km/h
411 Predkos$¢ duzego wiatru 0 167,8 mph
416 Predkos$¢ duzego wiatru 0 145,8 kts
403 Odchytka standardowa predkosci 0 75,0 m/s
413 Odchytka standardowa predkosci 0 167,8 mph
500 520 540 580 Kierunek wiatru 0 359,9 °
501 Kierunek duzego wiatru 0 359,9 °
502 Korekta kierunku wiatru 0 359,9 °
503 Odchyitka standardowa kierunku 0 359,0 °
805 Jakos$¢ pomiaru wiatru 0 100,0 %
Kompas
510 | Wskazanie kompasu 0 359 °
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llo$¢ opadow Zakres Jedn
600 ptynne32 llo$¢ opaddw - bezwzgledna 0 ... 100000 I/m?
620 ptynne32 llo$¢ opadoéw - bezwzgledna 0 ... 100000 mm
640 ptynne32 llo$¢ opaddw - bezwzgledna 0...3937 cali
660 ptynne32 llo$¢ opaddw - bezwzgledna 0 ... 3937008 mil
605 ptynne32 llo$¢ opadow - réznicowa 0 ... 100000 I/m?
625 ptynne32 llo$¢ opadow - réznicowa 0 ... 100000 mm
645 ptynne32 llo$¢ opadow - réznicowa 0...3937 cali
665 ptynne32 llo$¢ opadow - réznicowa 0 ... 3937008 mil
Typ opadéw

0 = brak opaddéw
40 = nieokreslony opad

700 uint7 Typ opadéw 60 = opady ciekte np. deszcz
70 = opady state np. $nieg
Intensywnos$¢ opadéw Zakres jedn.
800 ptynne32 Intensywno$¢ opadow 0...200.0 I/m?/h
820 ptynne32 Intensywno$¢ opadow 0...200.0 mm/h
840 ptynne32 Intensywno$¢ opadow 0..7.874 in/h
860 ptynne32 Intensywno$¢ opadow 0...7874 mil/h
act min maks. | avg spec;j. Zmisnnpom siows ‘ min ’ maks.| jedn.
(ptynne32)
Promieniowanie stoneczne
900 | 920 | 940 | 960 | | Promieniowanie s’foneczne| 0 | 1400 | W/m?
wilgotnos¢ liscia
710 730 750 770 Wilgotno$¢ liscia mV 0,0 | 1500,0 | mV
711 Wilgotno$¢ liscia stan st?c?]y

Uwaga: Kanaty aktualnie dostepne zalezg od typu uzywanego WSxxx-UMB.

(e
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19.2 Spis kanatéw dla TLS2002 FG3

The following channels are available specifically for data requests for further processing in

TLS format. Kanaty te sg dostepne wytgcznie w przypadku uzycia protokotu binarnego UMB.

Typ

Kanat

Znaczenie Format | Zakres Rozdziel- | Szyfrowanie
DE UMB czosé
48 1048 Komunikat 16 bitéw| -30 ... 0,1°C 60.0 =600d =0258h
Temperatura +60°C 0.0 =0d =0000h
powietrza LT -0.1 =-1d = FFFFh
-30.0 =-300d =FED4h
53 1053 Komunikat 16 bitow| 0 ... 200 0,1 mm/h 0.0 =0d =0000h
Intensywnos¢ mm/h 200.0 =2000d =07D0h
opadoéw NI
54 1054 Komunikat: 16 bitéw| 800...1200 | 1 hPa 800 =800d =0320h
LD cisnienia hPa 1200 =1200d = 04B0Oh
powietrza
55 1055 Komunikat 8 bitow | 10% ... 1% wilgotn. | 10% =10d =0Ah
Wilgotnos¢ 100% wzglednej 100% =100d =64h
wzgledna RLF
56 1056 Komunikat 16 bitéw| 0 ... 359° | 1° 0° (N) =0d =0000h
Kierunek wiatru 90° (O) =90d =005Ah
WR 180° (S) =180d =00B4h
270° (W) =270d =010Eh
FFFFh = nie programowalny
57 1057 Komunikat: 16 bitéw| 0,0 ... 60,0 | 0,1 m/s 00 =0d =0000h
Predkos$¢ wiatru m/s 60.0 =600d =0258h
($rednia) WGM
64 1064 Komunikat: 16 bitéw| 0,0 ... 60,0 | 0,1 m/s 00 =0d =0000h
Predkos$¢ wiatru m/s 60.0 =600d =0258h
(szczytowa) WGS
66 1066 Komunikat Punkt | 16 bitéw| -30 ... 0,1°C 60.0 =600d =0258h
rosy TPT +60°C 0.0 =0d =0000h
-0.1 =-1d = FFFFh
-30.0 =-300d = FED4h
71 1071 Komunikat Typ 8 bitéw 0 = brak opadow

opadow NS

40 = nieokreslony opad
60 = opady ciekte np. deszcz
70 = opady state np. $nieg

Wskazoéwka: Kanaty aktualnie dostepne zalezg od typu WSxxx-UMB uzywanego w

Poprzednio uzywane kanaty 1153 i 1253 nie sg juz obstugiwane. Zamiast nich mozna uzyc¢

kanatu 840 i 860

tRufft
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19.3 Komunikacja za pomocg protokotu binarnego

Only one example of an online data request is described in this operating manual.
Szczegotowy opis wszystkich poleceh oraz trybdw pracy przedstawiono w aktualnym
opisie Protokotu UMB | (mozna pobra¢ na stronie www.lufft.com).

' Uwaga: Komunikacja z sensorami odbywa sie na zasadzie master slave, a zatem
w sieci moze znajdowac sie tylko jedno urzadzenie wysytajace polecenia.

19.3.1 RAMKA
The data frame is constructed as follows:

1] 2 [3-a sa 7l e e | t0 | o) (@ +en)| (11 + 1en) (12 +len)
SOH | <ver> | <to> | <from> | <len> | STX | <cmd> | <verc>| <payload> ETX <cs> EOT
SOH Znak sterujacy poczatku ramki (01h); 1 bajt
<ver> Numer wersji nagtéwka, np.: V 1.0 —<ver> = 10h = 16d; 1 bajt
<to> Adres odbiorcy; 2 bajty
<from> Adres nadawcy; 2 bajty
<len> Liczba bajtéw danych miedzy STX i ETX; 1 baijt
STX Znak sterujgcy poczatku transmisji danych (02h); 1 baijt
<cmd> Polecenie; 1 bajt
<verc> Numer wersji polecenia; 1 bajt
<payload> Bajty danych ; 0 — 210 bajtow
ETX Znak sterujgcy konca transmisji danych (03h); 1 baijt
<cs> Suma kontrolna, 16 bitéw CRC; 2 bajty
EOT Znak sterujgcy konca ramki (04h); 1 bajt

Znaki sterujace: SOH (01h), STX (02h), ETX (03h), EOT (04h).

19.3.2 Identyfikatory klasy i adresu urzadzenia

Adresowanie odbywa sie za pomocg adresu 16 bitowego. Sktada sie on z identyfikatora klasy
oraz identyfikatora urzadzenia.
ID urzadzenia

Adres (2 bajty = 16 bitow)

. . . Bity 11 - 8 . .
Bity 15 — 12 (g6rne 4 bity) ($rodkowe 4 bity) Bity 7 — 0 (dolne 8 bitow)
ID klasy (0 do 15) Zarezerwowane ID urzadzenia (0 do 255)
0 | Transmisja 0 Transmisja

Kompaktowa stacja pogodowa
7 | (WS200-UMB — WS600-UMB) 1-2% Dostepne

15 | Master lub urzadzenie sterujace.

ID = 0 jest przeznaczone do przesytania dla klas i urzgdzen. Zatem mozliwe jest wysytanie
ramek rozgtoszeniowych dla specyficznych klas. Jednak ma to sens, gdy na magistrali
znajduje sie tylko jedno urzadzenie danej klasy; albo w razie polecenia np. resetu;.
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19.3.3 Przyktady tworzenia adresu

Jesli np. adresowany bedzie WS400-UMB o identyfikatorze ID 001, procedura wygladacé
bedzie nastepujgco:

ID klasy kompaktowej stacji pogodowej to 7d = 7h;

ID urzgdzenia wynosi np. 001d = 001h

Potgczenie razem identyfikatoréw klasy i urzgdzenia zapewnia adres 7001h (28673d)

19.3.4 Przykiad zagdania za pomoca protokotu binarnego

Jesli np.przestanie zostanie zapytanie za pomocg komputera do kompaktowej stac;ji
pogodowej wyposazonej w urzadzenie posiadajgce 1D 001
dotyczgce aktualnej temperatury, procedura wyglagda¢ bedzie nastepujgco:

Sensor:

ID klasy kompaktowej stacji pogodowejt 7 = 7h; ID

urzgdzenia to 001 = 001h

Potgczenie razem identyfikatoréw klasy i urzgdzenia zapewnia adres 7001h.
Komputer:

ID klasy dla komputera (jednostka master) wynosi 15 = Fh;
ID komputera wynosi np. 001d = 01h

Potgczenie razem identyfikatoréw klasy i urzgdzenia zapewnia adres
nadawcy FO01h. Dtugos$¢ <len> rozkazu zgdania wynosi 4d = 04h;
Polecenie dotyczace zapytania o dane wynosi

23h; Numer wersji polecenia wynosi is 1.0 = 10h.

Numer kanatu to w <payload>; taki jak wyswietlany na liscie kanatéw (strona 61),
aktualna temperatura w °C kanatu to 100d = 0064h.

Obliczona wartos¢ CRC wynosi D961h.

Rozkaz zadania do urzadzenia:

SOH | <ver> <to> <from> |<len>| STX | <cmd> | <verc> | <channel> | ETX <cs> EOT

1 2 3| 4 5 6 7 8 9 10 11 |12 | 13 [ 14 | 15 | 16

01h | 10h |01h|70h|01h|FOh | 04h | 02h | 23h 10h | 64h | 00h | O3h | 61h | D9h | 04h

Odpowiedz z urzadzenia:

SOH | <ver> <to> <from> |<len> | STX | <cmd> | <verc> | <status> | <channel> | <typ>

1 2 3| 4|5 |6 7 8 9 10 11 12 | 13 14

01h | 10h |01h|FOh|01h|70h| OAh | 02h | 23h 10h 00h 64h | 00h | 16h

<wartos¢> ETX <cs> EOT

15 |16 | 17 | 18 | 19 | 20 | 21 | 22

00h | 00h | B4h | 41h | 03h | C6h | 22h | 04h

Interpretacja odpowiedzi:

<status> = 00h stan urzgdzenia o.k. (# 00h oznacza kod btedu; patrz strona 66)

<typ> = Typ danych nastepujgcej wartosci; 16h = zmiennoprzecinkowy (4 bajty,
format IEEE )

<value> = 41B40000h odpowiada wartosci zmiennoprzecinkowej 22.5

Temperatura wynosi zatem 22,5°C.

Transmisje danych mozna sprawdzi¢ za pomocg sumy kontrolnej (22C6h).
Uwaga: Podczas transmisji stow i wartosci zmiennoprzecinkowych, adreséw i sum

kontrolnych CRC obowigzuje zapis Little Endian np. Oznacza to, ze w pierwszej kolejnosci
jest przesytany mniejszy a nastepnie wiekszy bajt.

tRufft
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19.3.5 Kody statusu i bledéw dla protokotu binarnegol

Czujnik pracuje prawidtowo, jesli odpowiedz zawiera kod <status> 00h. Petna lista kodow
btedéw znajduje sie w opisie protokotu UMB.

Wyciag z listy:

<status> | Opis

00h (0d) | Polecenie zrealizowane prawidtowo; brak btedw; wszystko o.k.

10h (16d) | Polecenie nieznane, nieobstugiwane przez niniejsze urzadzenie

11h (17d) | Parametr nieprawidtowy

24h (36d) | Kanat nieprawidiowy

28h (40d) | Urzadzenie nie gotowe; np. rozpoczeta inicjalizacja/ kalibracja

50h (80d) | Zmienna pomiarowa (+offset) wykracza poza zakres pomiarowy

51h (81d)

52h (82d) | Zmienna pomiarowa (fizyczna) wykracza poza zakres pomiarowy (np. zakres przetwornika ADC)

53h (83d)

54h (84d) | Btad danych pomiarowych lub brak dostepnych waznych danych

55h ( 85d) | Urzadzenie/sensor jest niezdolne do wykonania waznych pomiaréw na skutek warunkéw otoczenia.

19.3.6 Obliczanie CRC

Suma kontrolna CRC jest obliczana wg

nastepujacych zasad: Norma: CRC-CCITT

Wielomian: ~ 1021h = x"®+ x"?+ x*+ 1 (pierszy tryb LSB)
Wartosc¢ poczatkowa:  FFFFh

Dodatkowe informacje dotyczace obliczania sumy kontrolnej CRC znajdujq sie w podreczniku
obstugi protokétu UMB.

19.3.7 Zapytanie w Trybie 2 oszczedzania energii

W trybie 2 oszczedzania energii procesor kompaktowej stacji pogodowej zwykle znajduje sie
w trybie czuwania. W celu uzyskania danych pomiarowych wymagane jest przestanie w
pewnej kolejnosci polecen w odpowiednim interwale czasu:

,Obudzenie“ nastepuje przesytajac <Break>, jakikolwiek znak lub telegram
(telegram nie bedzie prawidtowo wykryty oraz nie zapewni odpowiedzi, poniewaz
uruchomiony zostat UART)
Pauza 1000 msek. uruchomienia procesora
Aktywacja cyklu pomiaru przez (jakikolwiek) wazny telegram zaadresowany
do tej stacji.
Pauza 2000 msek. wykonywania pomiaréw w kolejnosci
Zapytanie o wyniki pomiarow
Przyktadowa kolejnos¢ zapytania:
Zapytanie o dane (0x23), Kanal 100
Brak odpowiedzi
Poczekaj 1 sek.
Zapytanie o dane (0x23), Kanat 100
Usun dane
Poczekaj 2 sek.
Zapytanie o rdézne danych (0x2F), Kan. 100, 200, 300, 620, 605, 700

Zapisz dane
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19.4 Komunikacja za pomoca protokotu ASCII
Komunikacja tekstowa z urzadzeniami jest mozliwa za pomoca protokotu ASCII.

W tym celu podczas konfiguracji urzadzenia, w ustawieniach interfejsu nalezy wybrac¢ protokot
ASCII (patrz strona 29).

Protokét ASCII mozna stosowaé w konfiguracji sieciowej i stuzy on wytgcznie do odczytu
danych. Urzadzenie nie odpowiada na niezrozumiate polecenia ASCII..

Wskazowka: W przypadku transmisji na duze odlegtosci (np. sie¢, GPRS/UMTS)

zalecane jest stosowanie transmisji binarnej, gdyz protokét ASCII nie umozliwia wykrywania
btedéw transmisji (suma kontrolna CRC nie zabezpieczona).

Wskazéwka: Kanaty TLS nie sg dostepne w protokole ASCII.

19.4.1 Struktura

Rozkaz ASCII rozpoczyna sie od znaku ‘&’ i konczy sie znakiem CR (0Dh). W kazdym
przypadku pomiedzy poszczegdlinymi blokami znajduje sie znak spacji (20h); jest on
reprezentowany w opisach przez podkreslenie ‘. Znaki, ktére reprezentujg kody ASCII sg
ujete w pojedyncze cudzystowy.

19.4.2 Podsumowanie polecen ASCII

Polecenie | Funkcja BC AZ

M Zadanie danych I

X Przetaczenie na protokét binarny k
R Zatgcza resetowanie programu ° k
D Resetowanie programu z opéznieniem ° k
| Informacje o urzadzeniu k

Niniejsza instrukcja dotyczy tylko rozkazu zadania danych. Opis pozostatych rozkazow
znajduje sie w instrukcji do protokotu UMB.

19.4.3 Zadanie danych (M)

Opis: Za pomoca tego polecenia, mozna odczyta¢ dane pomiarowe z odpowiednich
kanatow.

Rozkaz: ‘&’_<ID>5_‘M’_<channeI>5 CR
Odpowiedz: ‘¢’ <ID>° ‘M’_<channel>’_<value>°CR
<ID>° Adres urzadzenia (5 znakow dziesietnych z zerami wiodacymi)

<channel>° Numer kanatu (5 znakow dziesietnych z zerami wiodacymi)

<value>’ Warto$¢ pomiaru (5 znakéw dziesietnych z zerami wiodgcymi);
standardowa warto$¢ pomiaru to 0 — 65520d. Rézne kody btedow
zdefiniowane zostaty w zakresie
65521d — 65535d.

Przyktad:

Rozkaz: & 28673_M_00100

Za pomoca tego rozkazu, odczytywany jest kanat 100 urzadzenia o adresie 28673

(kompaktowa stacja pogodowa z urzadzeniem ID 001).

Odpowiedz: $_28673_M_00100_34785

Ten kanat zawiera wartos¢ temperatury w zakresie -50 do +60°C, ktéra jest obliczona zgodnie
Z ponizszym:

0d odpowiada -50°C
65520d odpowiada +60°C
36789d odpowiada [+60°C — (-50°C)] / 65520 * 34785 +(-50°C) = 8,4°C

Uwaga: Kanaty TLS nie sg dostepne w protokole ASCII.

tRufft
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19.4.4 Standaryzacja wartosci pomiarowych w protokole ASCII.

Standaryzacja wartosci pomiarowych w przedziale 0d — 65520d odpowiada nastepujacym

zakresom pomiarowym dla poszczegdlnych wielkosci pomiaru.

Zmienna pomiarowa

Zakres pomiaru

Min. | Maks. | Jednostka
Temperatura
Temperatura -50,0 60,0 °C
TempeP;Tllj:e:()niﬁkrego -58,0 140,0 °F
-40,0 80,0 °C
Temperatura na zewnatrz
-40,0 176,0 °F
-60,0 70,0 °C
Temperatura odczuwalna
-76,0 158,0 °F
wzgledna
Wilgotnos¢ wzgledna 0,0 100,0 %
. e 3
b\é\g\llgzoglqgj r?a 0.0 1000,0 g?rl?g
Entalpia -100,0 1000,0 kJrkg
Cisnienie
\é\ﬁz?:ae cisnienie 300,0 | 1200,0 hPa
Gestos¢ powietrza
Gestos¢ 0,0 3,0 kg/m?®
Wiatr
0,0 75,0 m/s
oL 0,0 270,0 km/h
Predkos¢ wiatru 0.0 167.8 mph
0,0 145,8 kts
Kierunek wiatru 0,0 359,9 °
Jakos$¢ pomiaru wiatru 0,0 100,0 %
Deszcz

0,0 6552,0 | I/ m?

Typ opadow

. 0,0 6552,0 mm
llos¢ 00 | 2579 | cal
0,0 2579527 mil
0,0 655,2 I/ m?
) ) 0,0 655,2 mm
llo$¢ od ostatniego zapytania -
0,0 25,79 cali
0,0 25795,2 mil
0 = brak opadéw
40= opady

60 = opady ciekte np. deszcz
70 = opady state np. $nieg

Intensywno$¢ opadow:

Promieniowanie stoneczne

0,0 200,0 I/m?/h
0,0 200,0 mm/h
0,0 7,874 in/h

0,0 7874 mil/h

Promieniowanie
wilgotnos¢ liscia

00 | 14000 | wm?

Wilgotnosc liscia mV 00 | 15000 | mv
. e 0=
Wilgotnos¢ liscia stan suchy
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19.4.5 Kody btedow w protokole ASCII

Kody bteddw i statusu okreslono dla przedziatu 65521d — 65535d dodatkowo do

standardowych wartosci pomiaru.

<code>

Opis

65521d

Kanat nieprawidtowy

65523d

Warto$¢ nadmiaru

65524d

Wartos$¢ niedomiaru

65525d

Btad danych pomiarowych lub brak dostepnych waznych danych

65526d

Urzadzenie/sensor jest niezdolne do wykonania waznych

65534d

Nieprawidtowa kalibracja

65535d

Nieznany btgd

Lufft
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19.5 Komunikacja w trybie zaciskéw

Mozliwa jest komunikacja z urzagdzeniem w bardzo prosty sposdb za pomoca tekstu oraz
trybu zaciskow.

W tym celu podczas konfiguracji urzadzenia, w ustawieniach interfejsu nalezy wybrac¢
zaciski (Patrz strona 29)

Uwaga: W przypadku komunikacji w trybie zaciskéw, tylko jedno urzgdzenie moze byc¢
podtaczone do interfejsu, gdyz protokot ten NIE jest kompatybilny z siecig. Metoda ta jest
uzywana do zapytan dotyczacych bardzo prostych pomiaréw.

Uwaga: W przypadku transmisji na duze odlegtosci (np. sie¢, GPRS/UMTS) zalecane jest
stosowanie transmisji binarnej, gdyz protokoét zaciskow nie umozliwia wykrywania btedéw
transmisji (niezabezpieczona suma kontrolna CRC)

Wskazowka: W trybie zaciskdw wartosci pomiaréw nie sg dostepne we wszystkich
jednostkach. Ponadto, nie sg przesytane komunikaty o statusie oraz btedach.

AR

19.5.1 Struktura

Zacisk skfada sie ze znaku ASCII oraz znaku liczbowego. Polecenie jest
zakonczone znakiem <CR> . Na wejsciu nie ma podgtosu.

Poszczegolne wartosci w odpowiedzi sg oddzielone za pomoca srednika (;). Odpowiedz
jest zakonczona znakiem <CR> <LF>.

Niewazne polecenie zacisku jest potwierdzane komunikatem ‘FAILED’ (Nieudane).
Polecenia sterowania sg potwierdzane komunikatem ‘OK’.

Polecenie, ktérego dotyczy odpowiedz znajduje sie na poczatku kazdej odpowiedzi.
' Wskazoéwka: W trybie zacisku nie okreslono czas u reakcji.
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19.5.2 Zaciski polecen
Zaciski polecen przesytajg nastepujgce wartosci lub umozliwiajg nastepujace funkcje:

EO<CR> Temperatura w °C Ta C (Kanat 100)
Punkt rosy w °C Tp C (Kanat 110)
Odczuwalna temperatura w °C Tw C (Kanat 111)
Wilgotnosé wzgledna w % Hr P (Kanat 200)
Wzgledne cisnienie Pa H (Kanat 305)
powietrza w hPa Sa M  (Kanat 400)
Predkos¢ wiatru w m/s Da D (Kanat 500)
Kierunek wiatru w ° Ra M  (Kanat 620)
llo$¢ opaddw w mm Rt N (Kanat 700)
Typ opadow mm/h Ri M  (Kanat 820)

E1<CR> Temperatura w °F Ta F (Kanat 105)
Punkt rosy w °F Tp F (Kanat 115)
Temperatura odczuwalna w °F Tw F (Kanat 116)
Wilgotnos¢ wzgledna w % Hr P (Kanat200)
Wzgledne cisnienie powietrza w hPa Pa H  (Kanat 305)
Predkos$¢ wiatru w mph Sa S (Kanat410)
Kierunek wiatru w ° Da D (Kanat500)
llos¢ opaddw w calach Ra I (Kanat 640)
Typ opadow Rt N  (Kanat 700)
Intensywnos$¢ opadow w calach/h Ri I (Kanat 840)

E2<CR> Chwil. pred. wiatru w m/sek. Sa M  (Kanat 400)
Min. pred. wiatru w m/sek. Sn M (Kanat 420)
Maks. pred. wiatru w m/sek. Sx M  (Kanat 440)
Sred. pred. wiatru w m/sek. Sg M  (Kanal 460)
Wekt. pred. wiatru w m/sek. Sv M  (Kanal 480)
Chwil. kierunek wiatru w ° Da D (Kanal 500)
Min. kierunek wiatru w ° Dn D (Kanal 520)
Maks. kierunek wiatru w ° Dx D (Kanat 540)
Wekt. kierunek wiatru w ° Dv D (Kanat580)

E3<CR> Chwil. predkos¢ wiatru w mph Sa S (Kanat 410)
Min. predkos$¢ wiatru w mph Sn S  (Kanat430)
Maks. predkos¢ wiatru w mph Sx S (Kanat 450)
Sred. predko$¢ wiatru w mph Sg S (Kanat 470)
Wekt. predkosé wiatru w mph Sv S (Kanat 490)
Chwil. kierunek wiatru w ° Da D (Kanat500)
Min. kierunek wiatru w ° Dn D (Kanat 520)
Maks. kierunek wiatru w ° Dx D (Kanat 540)
Wekt. kierunek wiatru w ° Dv D (Kanat 580)

E4<CR> Chwil. Wskazanie kompasu w ° Ca D (Kanal510)
Chwil. promieniowanie stoneczne w W/m? Ga W (Kanat 900)
Min. promieniowanie stoneczne w W/m? Gn W (Kanat 920)
Maks. promieniowanie stoneczne w W/m? Gx W  (Kanat 940)
Sred. promieniowanie stoneczne w W/m? Gg W  (Kanat 960)
Chwil. entalpia w KJ/Kg Ea J (Kanat 215)
Chwil. Temperatura mokrego termometru w °C  Ba C (Kanat114)
Chwil. Temperatura mokrego termometru w °F  Ba F (Kanat 119)
Chwil. Gestos¢ powietrza w kg/m? Ad G (Kanat310)

E5<CR> Chwil. Wilgotnos¢ liscia mV La X (Kanat 710)
Chwil. Wilgotnos¢ liscia stan Lb X (Kanat 711)
zewn. temperatura (chwil) °C Te C (Kanat101)
zewn. temperatura (chwil) °F Te F (Kanat 106)
Zarezerwowane Xx X
Zarezerwowane Xx X
Zarezerwowane Xx X
Zarezerwowane Xx X
Zarezerwowane Xx X

Mx<CR> Wyswietla te same wartosci jako Ex<CR>, ale bez dodatkowej informacji jak np.
zmienna pomiaru oraz jednostka

I0<CR> Numer seryjny; data produkcji, numer projektu; wersja czesci;
Wersja SPLAN; wersja osprzetu; wersja oprogramowania; wersja E2; wersja urzadzenia

I1<CR> Opis urzadzenia

@uﬁt G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany 71



Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

RO<CR>
RI1<CR>
X0<CR>

Wykonuje reset urzgdzenia
Resetuje tgczng ilo$¢ deszczu oraz wykonuje reset urzadzenia
Przetagcza tymczasowo na protokdt binarny UMB

Przykiady:

EO<CR>

MO<CR>

E2<CR>

M2<CR>

IO0<CR>
RO<CR>

EO0;Ta+024.9C; Tp+012.2C; Tw+026.8C;Hr+045.0P;Pa+0980.6H;
Sa+005.1M;Da+156.6D;Ra+00042.24M; Rt+060N;R1i+002.6M;

M0;+024.9;+012.2;+026.8;+045.0;+0980.6;
+005.1;+156.6;+00042.24;+060;+002.6;

E2;Sa+005.1M;Sn+001.1M; Sx+007.1M; Sg+005.1M; Sv+005.0M;
Da+156.6D;Dn+166.6D;Dx+176.6D;Dv+156.6D;

M2;+005.1;+001.1;+007.1;+005.1;+005.0;
+156.6;+166.6;+176.6;+156.6;

I0;001;0109;0701;004;005,001;016;011;00002;<CR><LF>
RO; OK; <CR><LF>
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Rysunek 34:
Technologia
Konfiguracja SDI-12

Rysunek 35:
Technologia
Konfiguracja SDI-12
Jednostki

19.6 Komunikacja w trybie SDI-12

Komunikacja WSxxx- UMB w trybie SDI-12 jest zgodna ze standardem okreslonym w
dokumencie ,SDI-12 A

Serial Digital Interface Standard fo Microprocessor-Based Sensors Version 1.3. January
12 2009'. Stacja moze pracowac w trybie magistrali wraz z innymi urzadzeniami SDI-12
podtaczonymi do jednego urzgdzenia master SDI-12 (rejestrator).

19.6.1 Uwarunkowania pracy w trybie SDI-12

Poniewaz ustawienia interfejsu okreslone w standardzie SDI-12 znacznie sie réznig od
ustawien domysinych w UMB odpowiednie parametry muszg zosta¢ zadane za pomocg
UMB Config Tool (najnowsza wersja!).

Nalezy zada¢ tryb SDI-12, jako tryb protokotu stacji. W ten sposéb zostanie automatycznie
zadana predko$c¢ transmisji 1200.

- == = | =
@ Senszor Configuration - m-&- - w
-

Main | Info  WSkUMB | |

General properties Communication properties

D ]1 _:j Linespeed

D escription icompact weather station We Protocol

Imperial umits far 0112 [ Timeout protecal changs ] "

Dane pomiarowe moga by¢ transmitowane w jednostkach metrycznych lub angielskich.
Wybor jest mozliwy za pomocg programu UMB Config Tool

- J@ Sensor Conﬁguratio:l -t g

-
@ Sensor Configuration
-

Main | Info  WSkUMB | Man | Info  WSxUME |

General properties General properties

I [1 = D i =

|compad weather station WE

Description |compact weather station /e

Description

Imperial units for SDI12 [ v

Jedn. metryczne Jednostki angielskie
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W przypadku wyboru trybu SDI-12 zasadniczo nie ma mozliwosci obstugi urzadzenia za
pomoca programu UMB Config Tool, z powodu innych ustawien parametréw interfejsu. Aby
zapewni¢ dostep do konfiguraciji interfejs jest obstugiwany w standardowym trybie UMB
(19200

8N1) przez pierwszych 5 sek. po resetowaniu/ wtgczeniu. W tym czasie ID urzgdzenia
UMB, jesli inne niz 1, jest zadawane jako 200, aby umozliwi¢ dostep, nawet jesli nieznane
jest ID urzadzenia. Jesli w ciagu 5 sek. urzadzenie odbierze prawidtowy telegram UMB,
protokét taki bedzie utrzymany dopdki nie uptynie zadany czas (kilkanascie minut), aby
mozliwa byta zmiana konfiguracji urzgdzenia.

Podtaczy¢ komputer do WSxxx-UMB za pomocg konwertera RS-485.

Uruchomi¢ program UMB Config Tool i zdefiniowa¢ adres WSxxx-UMB (1 lub 200)
urzadzenia i aktywowaé przynajmniej jeden czujnik. Rozpoczg¢ pomiar (na
poczatku bedzie sygnalizowany btad komunikacji)

Zresetowac urzgdzenie (wytaczy¢ i wtaczy¢ zasilanie).

Gdy przestane zostang wartosci pomiaréw, mozna wytgczyé tryb pomiaru i przejsé
do konfiguracji urzadzenia.
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19.6.2 Zestaw rozkazéw
Szczegotowy opis znajduje sie we wspomnianym wczesniej dokumencie. Dla urzadzenia
nalezgcego do rodziny WS dostepne sg nastepujace polecenia:

' Uwaga: Podane przyktadowe rozkazy oznaczono kursywg w przypadku drukowania zgdan

rejestratora.
(ov!)
Polecenie | Funkcja
21 Szukanie adresu (zadanie dzikiej karty, tylko 1 urzadzenie na magistrali)
al Zadanie zatgczonego urzadzenia
al! Zadanie identyfikacji urzadzenia

aAb! Zmiana adresu na b (0....9, A...Z, a....z)

am! Pomiar, minimalny zestaw danych
aM1! Pomiar temperatury
aM2! Pomiar wilgotnosci
aM3! Pomiar bezwzglednego ci$nienia powietrza
aMv4! Pomiar wiatru
aMb5! Pomiar kompasu
aMe! Pomiar opadéw
aM7! Pomiar promieniowania stonecznego
aMa! Pomiar temperatury na zewnatrz
aMC! Pomiar, minimalny zestaw danych, transmisja z sumg kontrolng CRC
aMC1! ... | Transmisja wartosci pomiaréw (przydziat wartosci jak dla
aMCs! polecen aMn!) z CRC
aCl! Pomiar rownolegty, petny podstawowy zestaw danych
aC1! ... | Pomiar réwnolegty, przydziat wartosci jak dla rozkazow
aCs! aMn!, czesciowo rozszerzony zestaw danych
aCC! Pomiar réownolegty, transmisja wartosci z suma kontrolng CRC
aCC1! ... | Pomiar rownolegty, przydziat wartosci jak dla rozkazow

aCcCs! aMn!, czesciowo rozszerzony zestaw danyc, transmisja wartosci z CRC

aDO! Zadanie danych z bufora 0

aD1! Zadanie danych z bufora 1

aD2! Zadanie danych z bufora 2

aD3! Zadanie danych z bufora 3

aD4! Zadanie danych z bufora 4

aR0! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 0

aR1! Zadanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 1

aR2! Zadanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 2

aRa3! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 3

aR4! Zadanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 4

aRCO0! Zadanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 0 z suma kontrolng CRC

aRC1! Zgdanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 1 z suma kontrolng CRC

aRC2! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 2 z suma kontrolng CRC

aRC3! Zadanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 3 z suma kontrolng CRC

aRC4! Zgdanie danych z pomiaréw ciagtych, zestaw danych 4 z suma kontrolng CRC

aVv! Rozkaz weryfikacyjny: Sprawdzenie statusu czujnika oraz
temperatur podgrzewania, zadanie danych z aDO!, aD1!

aXU<m/u>! | Zmiana jednostek danych SDI12

aXH+nnnn! | Zadaje lokalng wysokos¢ urzadzenia do obliczana wglednego cisnienia powietrza
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Polecenie Funkcja

aXD+nnn.n! Zadaje odchyike lokalnego kompasu

aXL<n/s/w>! | Zadaje tryb oszczedzania energii

aXMn! Zadaje tryb podgrzewania urzgdzenia

aXA<t/p/w>+nn! | Czas integracji ustalania $redniej oraz min/maks.

aXCl! Kasuje ilos¢ bezwzgledng opadéw (wraz z resetowaniem urzadzenia)

aXR! Reset urzadzenia

Zestaw podstawowych petnych i min. danych uzalezniony jest od wariantu (WS200 ...
WS600) danego urzadzenia (patrz ponizej). Zasada to dotyczy dostepnosci polecen o
dodatkowych pomiarach (aM1!, aC1! itp.)

Z uwagi na zastosowane procesy pomiarowe, urzadzenia z rodziny WS w odréznieniu od
innych czujnikéw opisanych w dokumencie SDI-12 zapewniajg ciggty pomiar w
normalnym trybie pracy. Powoduje to specjalne wtasciwosci w tym trybie:

Urzadzenie nie wymaga ,budzenia" i nie posiada trybu uspienia. Zatem reakcje na
sygnat ,przerwania” i inne zaleznosci czasowe nie bedg mialy zastosowania.
Polecenie "Przerwania" bedzie ignorowane przez urzadzenia WS.

Dane zgdane rozkazami M- lub C- sg zawsze dostepne natychmiast. Urzgdzenie
zawsze odpowiada z a000n lub a000nn. Oznacza to, ze urzgdzenie nie wysyta
zadnego zadania obstugi oraz ignoruje sygnaty przerwania pomiaru. Rejestrator

powinien zada¢ danych natychmiast.

Rozkazy M- i C- r6znig sie tylko liczba wartosci dostepnych w buforach
(w obu przypadkach maksymalna dopuszczalna przez norme liczba wynosi 9 lub 20).

Podczas odczytu danych zaleca sie stosowanie polecen pomiaru ciagtego (Polecenie R.)

W 2 trybie oszczedzania energii urzadzenie jest wybudzane za pomocg sygnatu
,Break®. Sygnat ,Break” nie zapewnia jednak innych funkcji.

W 2 trybie oszczedzania energii urzadzenie odpowiada na polecenia M lub C za
pomocg a002n oraz . a002nn oraz zatrzymuje dane dostepne w ciggu 2 sek.
Polecenie o ustudze nie jest przesytane oraz ignorowane sa sygnaty o przerwaniu
pomiardéw.

Dla zestawu zredukowanych danych w 2 trybie oszczedzania energii zdefiniowano
bufor o ujednoliconej strukturze danych dla wszystkich modeli urzadzen. W
zaleznosci od indywidualnego modelu dla nieuzywanych kanatéw zostanie zadany
znacznik "niewazne" 999.9.
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19.6.3 Konfiguracja adresu

Identyfikator UMB ID oraz adres SDI-12 sg ze sobg powigzane, jednak nalezy wzig¢
pod uwage, ze ich zakresy sg rézne oraz, ze UMB ID to liczba catkowita a adresy SDI
-12 sg znakami ASCII.

Identyfikator UMB ID wynoszacy ,1” odpowiada adresowi SDI-12 ,0” (SDI-12 domysinie).

Zakresy adresow:

UMB (dec) SDI-12 (ASCII)
1 do 10 ‘o do ‘9’
18 do 43 ‘A do 'z
50 do 75 ‘a’ do 'z

19.6.4. Komunikaty danych pomiarowych

W celu uproszczenia komunikacji przyporzadkowanie wielko$ci pomiarowych do buforéw
danych

‘0’ ... ‘9’ okreslono dla wszystkich polecen pomiaru. Z tego powodu odpowiedzi na zadania
C zostaty ograniczone do 35 znakdéw, zamiast 75 znakéw dozwolonych dla tych zgdan.
Aktualnie uzywane sg bufory ‘0’ do ‘4’ .

Poniewaz przy zgdaniu M mozliwa jest transmisja maks. 9 warto$ci , zestaw bazy danych 9
wartosci zostat przypisany do buforéw ‘0’ i “1°. Bufory ‘2’ do ‘4’ zawierajg dodatkowe wartosci
pomiaréw. Taka definicja gwarantuje zgodnos$¢ ze starszymi wersjami rejestratoréw
zgodnymi ze standardem SDI-12.

Przydziat bufora uzalezniony jest od wariantu urzadzenia (WS200-UMB ... WS600-UMB.
Kompletny zestaw wartosci pomiarowych, jak np. zdefiniowany dla protokotu UMB jest takze
dostepny w srodowisku SDI-12. Dostep jest mozliwy za pomocg dodatkowych polecen M i C
(aM1! ... aM8!, aMC1! ... aMC8!, aC1! ... aC8!, aCC1! ... aCC8l) (patrz ponizej).

Jesli wartos¢ pomiaru nie jest dostepna z jakiego$ powodu , np. awarii sensora, jest to
sygnalizowane za pomocg wartosci +999.0 lub -999.9. Rejestrator moze nastepnie
sprawdzi¢ przyczyne awarii za pomocg aV! Zadanie weryfikacji. W ponizszych tabelach
przedstawiono wartosci pomiaréw w kolejnosci ich ustawienia w telegramie (patrz

przykfad).

W zaleznosci od konfiguracji urzadzenia wartosci sg przesytane w jednostkach metrycznych
lub angielskich.

Uwaga: Komunikaty z danymi nie zawierajq informacji o wybranych jednostkach. Rejestrator
moze zazgdac¢ ustawienia za pomoca polecenia | oraz przeprowadzi¢ wtasciwg ocene
danych w komunikatach.

Przyktad: Zapytanie M ze stacji WS600-UMB

oM!

00009<CR><LE> Dostepnych 9 warto$ci pomiaréw
0DO!

0+13.5+85.7+1017,0+2.5+3.7<CR><LF>

Temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, wzg. ci$n. powietrza
1017hPa $red. predk. wiatru 2,5m/sek. , maks. predk. wiatru
3,7m/sek..

0D1!
0+43.7+9.8+60+4.4<CR><LF>

Kierunek wiatru 43,7° temp. mokrego term. 9,8°C,
typ opadéw 60 (deszcz ), intensywnos$é opaddéw 4,4mm/h

tRufft
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Przyktad: Zapytanie C ze stacji WS600-UMB

oM!

000020<CR><LF> Dostepnych 20 warto$ci pomiarow
0DO0!

0+13.5+85.7+1017+2.5+3.7<CR><LF>

temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, wzg. cisn. powietrza
1017hPa $red. predk. wiatru 2,5m/sek. , maks. predk. wiatru
3,7m/sek..

0D1!
0+43.7+9.8+60+4.4<CR><LE>
Kierunek wiatru 43,7° temp. mokrego term. 9,8°C,
typ opadow 60 (deszcz ), intensywnos$¢ opadow 4,4mm/h
0D2!
0+11.2+10.3+1.10<CR><LF>
punkt rosy 11,2°C, temp. odczuwalna 10,3°C
réznica opadow 1,10 mm
0D3!
0+3.2+0.0+3.5+100.0<CR><LE>
chwil. predk. wiatru 3,2m/sek., min. predk. wiatru 0,0 m/sek.
vekt. $red. predk. wiatru 3,5m/sek., jakos$¢ pomiaréw wiatru 100%
0D4!

0+43.7+41.3+45.7+29.3<CR><LF>
chwil. kierunek wiatru 43,7°, min. kier. wiatru 41,3°,
maks. kierunek wiatru 45,7°, entalpia 29,3kJ/kg
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19.6.4.1 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS600-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza | 305 300,0 | 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (Sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Typ opadow 700 0, 60, 70
Intensywnos¢ opadow 820 0,0 200,0 mm/h
Bufor 2’
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Temperatura odczuwalna (chwil.) | 111 -60,0 70,0 °C
llo$¢ opaddw -réznicowa 625 0,00 100000,00 | mm
Bufor ‘3’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor ‘4’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJd/kg

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0DO0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, sred. predk. wiatru 2,5m/sek

., szczyt. predk. wiatru 3,7m/sek.
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB tka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza | 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (sred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Typ opaddw 700 0, 60, 70
Intensywnos¢ opadow 840 0,000 7,874 in/h
Bufor 2’
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Temperatura odczuwalna (chwil.) | 116 -76,0 158,0 °F
llo$¢ opaddw -réznicowa 645 0,0000 | 3937,0000 | w
Bufor ‘3’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos$¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor ‘4’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
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Instrukcja Obstugi Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.2 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS500-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (Sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 114 0,0 359,9 °C
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 | 60,0 °C
Temperatura odczuwalna (chwil.) 111 -60,0 70,0 °C
Bufor 2’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’

0DO0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, $red. predk. wiatru 2,5m/sek., szczyt. predk. wiatru 3,7m/sek..
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (sred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Temperatura odczuwalna (chwil.) | 116 -76,0 158,0 °F
Bufor 2’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
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Instrukcja Obstugi

Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.3 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS400-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (chwil.)| 300 300,0 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Typ opadow 700 0, 60, 70
Intensywnos¢ opadow 820 0,0 200,0 mm/h
llo$¢ opaddéw Réznica 625 0,00 100000,00 | mm
llo$¢ opaddw bezwgledna 620 0,0 100000,0 | mm
Bufor 2’
Temperatura powietrza (min.) 120 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (maks.) | 140 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza ($red.) 160 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos$¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Wilgotnos¢ bezwzgledna (Sred.) | 260 0,0 100,0 %
Wilgotnos$¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotnos¢ wzgledna (maks.)| 345 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotno¢ bezwzgledna ($red.) | 365 300,0 1200,0 hPa
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg

Przykfad: Polecenie Bufor ‘0’
0D0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+1001.0
Temp. powietrza 13,5°C, wilgotn. wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$n. powietrza 1017,0hPa, bezwg.

cisnnienie 1001.0 hPa
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Warto$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 14,0 °F
Wilgotno$c¢ cisnienie powietrza (chwil.)| 300 300,0 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Typ opadow 700 0, 60, 70
Intensywnos¢ opadow 840 0,000 7,874 in/h
llo$¢ opadow Rdznica 645 0,0000 | 3937,0000 | w
llo$¢ opaddédw bezwgledna 640 0,000 3937,000 | w
Bufor 2’
Temperatura powietrza (min.) 125 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (maks.) | 145 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza ($red.) 165 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotno$¢ wzgledna (maks.) | 240 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Wilgotnos¢ bezwzgledna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Wilgotnos$¢ cisnienie powietrza (min.) | 325 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotno$¢ wzgledna (maks.)| 345 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotno$¢ bezwzgledna ($red.)| 365 300,0 1200,0 hPa
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
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Instrukcja Obstugi

Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.4 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS300-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 | 60,0 °C
Wilgotnos¢ ci$nienie powietrza (chwil.)| 300 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Temperatura powietrza (min.) 120 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (maks.) | 140 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza ($red.) 160 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos$¢ bezwzgledna (Sred.) | 260 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Wilgotno$é wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Wilgotnosc¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ cisnienie powietrza (maks.)| 345 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ cisnienie powietrza (Sred.)| 365 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Wilgotnos¢ bezwzgledna (min.) 225 0,0 1000,0 g/m?3
Wilgotnos¢ bezwzgledna (maks.) | 245 0,0 1000,0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwzgledna ($red.) | 265 0,0 1000,0 g/m3
Bufor ‘4’
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg

Przykfad: Polecenie Bufor ‘0’
0DO0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+1001.0
Temp. powietrza 13,5°C, wilgotn. wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$n. powietrza 1017,0hPa, bezwg.

cis$nnienie 1001.0hPa
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Wilgotno$¢ ci$nienie powietrza (chwil.)| 300 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Temperatura powietrza (min.) 125 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (maks.) 145 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza ($red.) 165 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Wilgotnos¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ ci$nienie powietrza (maks.)| 345 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos$¢ cisnienie powietrza ($red.)| 365 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Abs. Humidity (min) 225 0,0 1000,0 | g/m?
Wilgotnos¢ bezwzgledna (maks.) | 245 0,0 1000,0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwzgledna (sred.) | 265 0,0 1000,0 g/m?
Bufor ‘4’
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
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Instrukcja Obstugi

Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.5 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS200-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiarow w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Predkos¢ wiatru (sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Wskazanie kompasu (chjwil.) 510 0,0 359,0 °
Bufor ‘1’
Predkos$¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Jakos$¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Korekta kierunku wiatru (chwil.) | 502 0,0 359,9 °

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0D0!

0+2.5+3.7+45,5+37.8+10.3<CR><LF>

Sred. predk. wiatru 2,5m/sek., szczyt. predk. wiatru 3,7m/sek.,

wiatru (act.) 37,8°, wskazanie kompasu 10,3°

Sred. kierunek wiatru (wekt.) 45,5°, kierunek

tRufft

G. Lufft Mess - und Regeltechnik GmbH, Fellbach, Germany

87



Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Predkos¢ wiatru (sSred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Wskazanie kompasu (chjwil.) 510 0,0 359,0 °
Bufor ‘1’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Korekta kierunku wiatru (chwil.) 502 0,0 359,9 °
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Instrukcja Obstugi

Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.6 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS501-UMB, WS502-

UMB, WS503-UMB, WS504-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Wilgotno$¢ cidnienie powietrza 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (Sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Promieniowanie stoneczne (chwil.)| 900 0,0 1400,0 W/m?
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Temperatura odczuwalna (chwil.) 111 -60,0 70,0 °C
Bufor 2’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
Bufor ‘4’
Promieniowanie stoneczne (min.) | 920 0,0 1400,0 | W/m?
Promieniowanie stoneczne (maks.) | 940 0,0 1400,0 W/m?
Promieniowanie stoneczne ($red.)| 960 0,0 1400,0 Wim?

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0DO0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LE>

temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, sred. predk. wiatru 2,5m/sek

., szczyt. predk. wiatru 3,7m/sek.
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ ci$nienie powietrza 305 300,0 1200,0 | hPa
Predkosc¢ wiatru (Sred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkosc¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1"
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Promieniowanie stoneczne (chwil.) 900 0,0 1400,0 | W/m?
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Temperatura odczuwalna (chwil.) | 116 -76,0 158,0 °F
Bufor 2’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Bufor '3’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
Bufor ‘4’
Promieniowanie stoneczne (min.) 920 0,0 1400,0 | W/m?
Promieniowanie stoneczne (maks.) 940 0,0 1400,0 W/m?
Promieniowanie stoneczne ($red.) 960 0,0 1400,0 | W/m’
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Instrukcja Obstugi Kompaktowa stacja pogodowa

19.6.4.7 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS301-UMB,
WS302-UMB, WS303-UMB, WS304-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Promieniowanie stoneczne (chwil.) | 900 0,0 1400,0 W/m?
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Temperatura powietrza (min.) 120 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (maks.) | 140 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza ($red.) 160 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos$¢ bezwzgledna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Wilgotnos$¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos$¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ ci$nienie powietrza (maks.)| 345 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza ($red.)| 365 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 205 0,0 1000,0 g/m?
Temperatura mokrego termometru (chwil.)| 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
Bufor ‘4’
Promieniowanie stoneczne (min.) 920 0,0 1400,0 | W/m?
Promieniowanie stoneczne (maks.) 940 0,0 1400,0 Wim?
Promieniowanie stoneczne (sred.) 960 0,0 1400,0 Wim?

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0D0!
0+13.5+85.7+11.2+1017.0+780.0

Temp. powietrza 13,5°C, wilgotn. wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. cién. powietrza 1017,0hPa, promieniow.
ston. 780.0W/m?
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Kompaktowa stacja pogodowa

Instrukcja Obstugi

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Promieniowanie stoneczne (chwil.) | 900 0,0 1400,0 W/m?
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Temperatura powietrza (min.) 125 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (maks.) 145 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza ($red.) 165 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Bufor 2’
Wilgotnos¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Wilgotno$é cisnienie powietrza (min.) 325 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ cisnienie powietrza (maks.)| 345 300,0 | 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza ($red.)| 365 300,0 | 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Abs. bezwzgledna (chwil.) 205 0,0 1000,0 | g/m?
Temperatura mokrego termometru (chwil.)| 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 | kJ/kg
Bufor ‘4’
Promieniowanie stoneczne (min.) 920 0,0 1400,0 | W/m?
Promieniowanie stoneczne (maks.) 940 0,0 1400,0 W/m?
Promieniowanie stoneczne (Sred.) 960 0,0 1400,0 Wim?
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19.6.4.8 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS601-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Warto$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cidnienie powietrza | 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (Sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 | 359,9 °
Wilgotnos¢ liscia stan (chwil.) 711 0/1
Typ opadéw 700 0, 40
Intensywnosé opadow 820 00 [2000 | mmn
Bufor 2’
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 | 60,0 °C
Temperatura odczuwalna (chwil.)| 111 -60,0 70,0 °C
llo$¢ opadow -réznicowa 625 0,00 100000,00 | mm
Bufor ‘3’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Temp. mokrego termometru (chwil.)| 114 -50,0 60,0 °C
Bufor ‘4’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0D0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

temp. powietrza 13,5°C, wilg. wzg. 85,7%, $red. predk. wiatru 2,5m/sek

., szczyt. predk. wiatru 3,7m/sek.
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Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Warto$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Wilgotno$¢ ci$nienie powietrza | 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (Sred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (wekt.) 580 00 [ 3599 °
Wilgotno$¢ liscia stan (chwil.) 711 0/1
Typ opadéw 700 0, 60, 70
Intensywnosc¢ opadow 840 0,000 ‘ 7,874 in/h
Bufor 2’
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Temperatura odczuwalna (chwil.)| 116 -76,0 158,0 °F
llo$¢ opaddw -réznicowa 645 0,0000 | 3937,0000 | w
Bufor ‘3’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos$¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Temp. mokrego termometru (chwil.)| 119 -58,0 140,0 °F
Bufor ‘4’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
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19.6.4.9 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora WS401-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ liscia stan (chwil.) 71 0/1
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 1200,0 hPa
Bufor ‘1’
Typ opadow 700 0, 40
Intensywnos$¢ opadow 820 0,0 200,0 mm/h
llo$¢ opaddw Roznica 625 0,00 100000,00 | mm
llo$¢ opaddéw bezwgledna 620 0,0 100000,0 | mm
Bufor 2’
Temperatura powietrza (min.) 120 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (maks.) | 140 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (sred.) | 160 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Wilgotno$¢ bezwzglgdna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Wilgotnosc¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotno$¢ wzgledna (maks.)| 345 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotno$¢ bezwzgledna (Sred.)| 365 300,0 1200,0 hPa
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0DO0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+1001.0
Temp. powietrza 13,5°C, wilgotn. wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$n. powietrza 1017,0hPa, bezwg.

cis$nnienie 1001.0hPa
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Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 14,0 °F
Wilgotnos¢ liscia stan (chwil.) 71 0/1
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) | 305 3000 | 12000 | hPa
Bufor ‘1’
Typ opadow 700 0,40
Intensywnos¢ opadow 840 0,000 7,874 in/h
llo$¢ opaddéw Réznica 645 0,0000 | 3937,0000 | w
llo$¢ opaddéw bezwgledna 640 0,000 3937,000 | w
Bufor 2’
Temperatura powietrza (min.) 125 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (maks.) | 145 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza ($red.) 165 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotno$¢ wzgledna (maks.) | 240 0,0 100,0 %
Bufor ‘3’
Wilgotno$¢ bezwzgledna ($red.) | 260 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotnosé wzgledna (maks.) 345 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ Wilgotnos¢ bezwzgledna ($red.)] 365 300,0 1200,0 hPa
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
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19.6.4.10 Przydzielenie kompletnego zestawu danych bufora 2 trybu oszczednosci energii

(wszystkie modele)

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
llo$¢ opaddéw Roznica 625 0,00 100000,00 | mm
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (chwil.) | 305 300,0 1200,0 hPa
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Promieniowanie stoneczne 900 0,0 1400,0 W/m?
Wilgotnos¢ liscia stan (chwil.) 71 0/1
Temperatura na zewnatrz 101 -20,0 80,0 °C
Bufor 2’
llo$¢ opaddéw bezwgledna 620 0,0 100000,0 | mm
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Wilgotno$¢ bezwzgledna (chwil.)| 205 0,0 1000,0 g/m?
Wsp. wymieszania (chwil.) 210 0,0 1000,0 a/kg
Bezwzgledne cisnienie powietrza (chwil.)| 300 300,0 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Wet Bulb Temperature (act) 114 -50,0 60,0 °C
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
Gestos¢ powietrza 310 0,000 3,000 kg/m3
Wskazanie kompasu (chwil.) 510 0,0 359,0 °

Przyktad: Polecenie Bufor ‘0’
0D0!

0+13.5+85.7+0.2+1017.0+1.8

Temp. powietrza 13,5°C, wilgotn. wzgledna 85,7%,

predk. wiatru 1,8 m/sek.

opady 0,2°C, wzgl. ci$n. powietrza 1017,0hPa,
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Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Temperatura powietrza (chwil.) | 105 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.)| 200 0,0 100,0 %
llo$¢ opaddéw Réznica 645 0,0000 | 3937,0000 | w
Wilgotno$c¢ cisnienie powietrza (chwil.)| 305 300,0 12000 hPa
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Promieniowanie stoneczne 900 0,0 1400,0 W/m?
Wilgotnos¢ liscia stan (chwil.) 711 0/1
Temperatura na zewnatrz 106 -4,0 ‘ 176,0 °F
Bufor 2’
llo$¢ opaddw bezwgledna 640 0,000 3937,000 | w
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Wilgotnos$¢ bezwzgledna (chwil.)| 205 0,0 1000,0 g/m?
Wsp. wymieszania (chwil.) 210 0,0 1000,0 g/kg
Bezwzgledne ciénienie powietrza(chwil.)| 300 300,0 1200,0 hPa
Bufor ‘3’
Wet Bulb Temperature (act) 119 -58,0 140,0 °F
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
Gestos¢ powietrza 310 0,000 3,000 kg/m?
Wskazanie kompasu (chwil.) 510 0,0 359,0 °
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19.6.5 Polecenie dodatkowych pomiaréw -
za pomocg polecen aM1! ... aM6!

aMC1! ... aMCeé! (polecenie M, transmisja danych za pomocg CRC)
aC1! ... aCe!
aCC1! ... aCCeo! (polecenie M, transmisja danych za pomocg CRC)

Kompletne zestawy danych kompaktowej stacji pogodowej, zdefiniowane dla protokotu UMB
dostepne sg takze w srodowisku SDI-12.

Wartosci pomiaréw zostaty uporzadkowane wg typdw sensorow.

Zaleznie od zestawéw bazy danych maks. zapytanie za pomocg dodatkowego polecenia M
moze dotyczy¢ maks. 9 wartosci, podczas gdy zapytanie za pomocg dodatkowego
polecenia C zapewnia do 20 wartosci.

Przydziat bufora przedstawiony ponizej posiada zorganizowang strukture, gdzie dla kazdego
polecenia M uzywane sg bufory DO i D1. Jesli dla danego typu sensora dostepnych jest
wiecej wartosci, zostang uzyte bufory D2 do D4, jesli konieczne.

M1/ CA1 Temperatura M: 8 wartosci C: 8 wartosci
M2/ C2 wzgledna M: 8 wartosci C: 12 wartosci
M3/ C3 cisnienie powietrza M: 8 wartosci C: 8 wartosci
M4 / C4 Wiatr M: 9 wartosci C: 12 wartosci
M5/ C5 Kompas M: 1 wartosci C: 1 wartosci
M6 / C6 Opady,

wilgotnosc¢ liscia M: 9 wartosci C: 9 wartosci
M7 [ C7 Promieniowanie

stoneczne M: 4 wartosci C: 4 wartosci

Jesli niedostepny jest typ sensora za pomocg polecenia pomiaru dla aktualnego modelu
kompaktowej stacji pogodowej (WS200-UMB... WS600-UMB) ze stacji zostanie przestana
odpowiedz

a0000<CR><LF> odpow.
a00000<CR><LEF>
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19.6.5.1 Przydziat bufora dodatkowych polecen M1/C1 pomiaréw: Temperatura

Urzadzenie skonfigurowane do pomiardw w jednostkach metrycznych:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

Temperatura powietrza (chwil.) | 100 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (min.) 120 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (maks.) | 140 -50,0 60,0 °C
Temperatura powietrza (Sred.) 160 -50,0 60,0 °C
Punkt rosy (chwil.) 110 -50,0 60,0 °C
Bufor ‘1’

Punkt rosy (min.) 130 -50,0 60,0 °C
Punkt rosy (maks.) 150 -50,0 60,0 °C
Punkt rosy ($red.) 170 -50,0 60,0 °C
Temp. mokrego termometru (chwil.)| 114 -50,0 60,0 °C

Przyktad: Zapytanie za pomocg polecenia M

oM1!
00008<CR><LFE>
0DO!

0+12.5+10.7+13,5+11.8+5.3<CR><LF>

0D1!

0+4.2+5.9+5.6+9.8<CR><LF>

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Warto$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
umMB stka

Bufor ‘0’

Temperatura powietrza (chwil.) 105 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (min.) 125 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza (maks.) 145 -58,0 140,0 °F
Temperatura powietrza ($red.) 165 -58,0 140,0 °F
Punkt rosy (chwil.) 115 -58,0 140,0 °F
Bufor ‘1’

Punkt rosy (min.) 135 -58,0 140,0 °F
Punkt rosy (maks.) 155 -58,0 140,0 °F
Punkt rosy ($red..) 175 -58,0 140,0 °F
Temp. mokrego termometru (chwil.)| 119 -58,0 140,0 °F
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19.6.5.2 Przydziat bufora dodatkowych polecen M2/C2 pomiaréw: wzgledna

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych lub angielskich :

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 200 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (min.) 220 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) 240 0,0 100,0 %
Wilgotnos¢ bezwzgledna (sred.) | 260 0,0 100,0 %
Bufor ‘1’
Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | 205 0,0 1000,0 g/m?®
Wilgotnos¢ bezwzgledna (min.) | 225 0,0 1000,0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwzgledna (maks.)| 245 0,0 1000,0 g/m?®
Wilgotnos¢ bezwzgledna (Sred.) | 265 0,0 1000,0 g/m?
Entalpia (chwil.) 215 -100,0 | 1000,0 kJ/kg
Bufor 2’
Wsp. wymieszania (chwil.) 210 0,0 1000,0 a/kg
Wsp. wymieszania (min.) 230 0,0 1000,0 a/kg
Wsp. wymieszania (maks.) 250 0,0 1000,0 a/kg
Wsp. wymieszania ($red.) 270 0,0 1000,0 a/kg

Przyktad: Zapytanie za pomoca polecenia M

oM2!
00008<CR><LE>
0DO!

0+48.5+48.2+48.8+48.5<CR><LF>

0D1!

0+5.7+5.5+5,9+5.7+29.3<CR><LF>

Przyktad: Zapytanie za pomoca polecenia C

ocz!
000012<CR><LE>
0DO0!

0+48.5+48.2+48.8+48.5<CR><LF>

0D1!

0+5.7+5.545, 9+5.7+29.3<CR><LF>

op2!

0+4.6+4.445.0+4.6<CR><LF>
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19.6.5.3 Przydziat bufora dodatkowych polecen M3/C3 pomiaréw: Cisnienie powietrza

Urzadzenie skonfigurowane do pomiarow w jednostkach metrycznych lub angielskich :

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Abs. cisnienie powietrza (chwil.) | 300 300,0 1200,0 hPa
Bezwzgledne cisnienie powietrza (min.)| 320 300,0 1200,0 hPa
Bezwzgledne cisnienie powietrza (maks.) 340 300,0 1200,0 hPa
Bezwzgledne ci$nienie powietrza (sred.)| 360 300,0 1200,0 hPa
Gestosc¢ powietrza (chwil.) 310 0,000 | 3,000 kg/m3
Bufor ‘1’
Wilgotnos¢ Air Pressure (act) 305 300,0 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (min.)| 325 300,0 1200,0 hPa
Wilgotnos¢ cisnienie powietrza (maks.) 345 300,0 1200,0 hPa
Wilgotno$¢ cisnienie powietrza (Sred.)| 365 300,0 1200,0 hPa

Przyktad: Zapytanie za pomocg polecenia M

0M3!

00009<CR><LE>

0D0!
0+1001.0+1000.0+1002,0+1001.0+1.119<CR><LE>
0D1!

0+1017.0+1016.0+1018.0+1017.0<CR><LF>

Przyktad: Zapytanie za pomoca polecenia C

0c3!

000009<CR><LFEF>

0DO0!
0+1001.0+1000.0+1002,0+1001.0+1.119<CR><LE>
0D1!

0+1017.0+1016.0+1018.0+1017.0<CR><LE>
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19.6.5.4 Przydziat bufora dodatkowych polecen M4/C4 pomiaréw: Wiatr

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 400 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (min.) 420 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (maks.) 440 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (Sred.) 460 0,0 75,0 m/s
Predkos¢ wiatru (wekt.) 480 0,0 75,0 m/s
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Bufor 2’
Korekta kierunku wiatru (chwil.) | 502 0,0 359,9 °
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Temperatura odczuwalna (chwil.)| 111 -60,0 70,0 °C
Odchytka standardowa predkosci wiatru | 403 0,0 60,0 m/s
Odchytka standardowa kierunku wiatru| 503 0,0 359,9 °

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka
Bufor ‘0’
Predkos¢ wiatru (chwil.) 410 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (min.) 430 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (maks.) 450 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (sred.) 470 0,0 167,8 mph
Predkos¢ wiatru (wekt.) 490 0,0 167,8 mph
Bufor ‘1’
Kierunek wiatru (chwil.) 500 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (min.) 520 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (maks.) 540 0,0 359,9 °
Kierunek wiatru (wekt.) 580 0,0 359,9 °
Bufor 2’
Korekta kierunku wiatru (chwil.) | 502 0,0 359,9 °
Jakos¢ pomiaru wiatru 805 0,0 100,0 %
Temperatura odczuwalna (chwil.)| 116 -76,0 158,0 °F
Odchytka standardowa predkosci wiatru| 413 0,0 167,8 mph
Odchytka standardowa kierunku wiatru| 503 0,0 359,9 °
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19.6.5.5 Przydziat bufora dodatkowych polecen M5/C5 pomiaréw: Kompas

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych lub angielskich :

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

Kompas (chwil.) /510 |00 [3s90 |°

Przykfad: Zapytanie za pomocg polecenia M
oM5!

00001<CR><LE>

0DO0!

0+348.0<CR><LF>

Przyktad: Zapytanie za pomocg polecenia C
0cs5!

000001<CR><LE>

0D0!

0+348.0<CR><LF>
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19.6.5.6 Przydziat bufora dodatkowych polecen M6/C6 pomiaréw: Opady i

wilgotnos¢ liscia

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

llo$¢ opaddéw. bezwzgl. 620 0,0 100000,0 | mm

llos¢ opaddw. réznica 625 0,00 100000,00 | mm

Intensywnos¢ opadow 820 0,0 200,0 mm/h

Typ opaddw 700 0, 40, 60, 70

Bufor ‘1’

Wilgotnosé¢ liscia mV (chwil.) 710 0,0 1500,0 mV

Wilgotnosé¢ liscia mV (min.) 730 0,0 1500,0 mV

Wilgotnosé¢ liscia mV (maks.) 750 0,0 1500,0 mV

Wilgotnos¢ liscia mV (sred.) 770 0,0 1500,0 mV

Wilgotnos¢ liscia stan 71 0/1

Przyktad: Zapytanie za pomocg polecenia M

oMe6'!
00009<CR><LF>
0D0!

0+1324.5+1.10+4.4+60<CR><LF>

0D1!

0+603.5+562.4+847,4+623.8+1<CR><LF>

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

llo$¢ opaddéw. bezwzgl. 640 0,000 3937,000 | w

llo$¢ opaddw. réznica 645 0,0000 | 3937,0000 | w

Intensywnos$¢ opadow 840 0,000 7,874 in/h

Typ opadow 700 0, 60, 70

Bufor ‘1’

Wilgotnosé liscia mV (chwil.) 710 0,0 1500,0 mV

Wilgotnosé¢ liscia mV (min.) 730 0,0 1500,0 mV

Wilgotnos¢ liscia mV (maks.) 750 0,0 1500,0 mV

Wilgotnosé liscia mV ($red.) 770 0,0 1500,0 mV

Wilgotnos¢ liscia stan 71 0/1
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19.6.5.7 Przydziat bufora dodatkowych polecen M7/C7 pomiaréw: Promieniowanie stoneczne

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych lub angielskich :

Warto$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

Promieniowanie stoneczne (chwil.)| 900 0,0 1400,0 W/m?

Promieniowanie stoneczne (min.)| 920 0,0 1400,0 W/m?

Promieniowanie stoneczne (maks.)| 940 0,0 1400,0 W/m?

Promieniowanie stoneczne ($red.)| 960 0,0 1400,0 W/m?

Przyktad: Zapytanie za pomocg polecenia M
oM7!

00004<CR><LF>
0D0!
0+780.0+135.0+920.0+530.0<CR><LFE>
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19.6.5.8 Przydziat bufora dodatkowych polecen M8/C8 pomiaréw: Temperatura

Temperatura

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach metrycznych:

Wartos$¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

Temperatura na zewn. (chwil.) ‘ 101 ‘ -40,0 ‘ 80,0 °C

Przykfad: Zapytanie za pomoca polecenia M
oM8!

00001<CR><LE>
0DO0!
0+13.5<CR><LEF>

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaréw w jednostkach angielskich:

Wartos¢ pomiaru Kanat Min. Maks. Jedno-
UMB stka

Bufor ‘0’

Temperatura na zewn. (chwil.) ‘ 106 ‘ -40,0 | 176,0 °F
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19.6.6 Komunikat identyfikacja urzadzenia

Urzadzenie odpowiada na zadanie identyfikacji za pomocg nastepujgcego komunikatu
(przyktad dla SDI-12 adres urzgdzenia ‘0

01!

013Lufft.deWsx00ynnn

x: typ urzadzenia (4, 5, 6, 2, 3)

y: Jednostki metryczne/angielskie ( m = metr., u = ang. )

nnn: Wersja programu

np. dla WS600-UMB skonfigurowano jednostki angielskie:
01!
013Lufft.dewse00ul22

19.6.7 Komunikat weryfikacja

Polecenie weryfikacji aV! uzywane jest do oceny informacji o statusie urzadzenia.
Urzadzenie przesyta nastepujacg odpowiedz:

a0005<CR<LF>

na zadanie , np. 5 wartosci sg dostepne w buforach.

Pierwsze 3 “wartosci pomiaréw”, przesytane do bufora ‘0’ zawierajg informacje o statusie
kanatéw pomiaru.

Dane o statusie kanatow tworzg “fatszywe” warto$ci pomiarowe, a kazda cyfra oznacza
wartos¢ statusu. Zasady szyfrowania statusu przedstawiono ponizej. Zasadniczo kazdy
sensor posiada dwie warto$ci okreslajace jego status, jedng wartos¢ bezposrednig oraz
drugg wartos¢ bufora pomiaru uzywang do okreslenia wartosci sredniej, min. i maks.

Ostatnie dwie wartosci, przesytane buforem ‘1’, oznaczajg sensor temperatury ogrzewania
na wietrze oraz sensor opadow.

Bufor ‘0’

Grupa 1 statusu: +nnnn Temp.powietrza, bufor temp. powietrza, punkt rosy, bufor
punktu rosy

Grupa 1 statusu: +nnnnnn temperatura powietrza, bufor temp. powietrza, punkt rosy,

(tylko WS401 / WS601) bufor punktu rosy, stan wilgotnosci liscia, bufor stanu
wilgotnosci liscia

Grupa statusu 2: +nnnnnn Wilgotnos¢ wzgledna, bufor wilg. wzglednej, wilg.
bezwgledna, bufor wilg. bezwg., wsp. wymieszania,
buro wsp. wymieszania

Grupa statusu 3: +nnnnnn Cisnienie powietrza, bufor cisnienia powietrza,

wiatr, bufor wiatru, kompas, opady

(WS301/501 przesyta status promieniowania stonecznego
zamiast statusu opadow)

Bufor ‘1’, urzadzenie skonfigurowane dla jednostek metrycznych

Wartos¢ pomiaru Kanat min maks. Jednostka
UMB

Temperatura ogrzewania Sensor wiatru| 112 -50 +150 °C

Temp.ogrzewania Sensor opadéw| 113 -50 +150 °C

Bufor ‘1’, urzadzenie skonfigurowane dla jednostek angielskich

Temp.ogrzewania Sensor wiatru | 117 -58 +302 °F

Temp.ogrzewania Sensor opadéw| 118 -58 +302 °F
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Kody statusu sensora:

Status sensora Kod
OK 0
UNGLTG_KANAL 1
E2_CAL_ERROR 2

E2_CRC_KAL_ERR
FLASH_CRC_ERR
FLASH_WRITE_ERR
FLASH_FLOAT ERR

MEAS_ERROR

MEAS_UNABLE

INIT_ERROR

(o200 &) B I SN OV

VALUE_OVERFLOW
CHANNEL_OVERRANGE

VALUE_UNDERFLOW 7
CHANNEL_UNDERRANGE

BUSY 8

status innego sensora 9

Przyktad (WS600-UMB, SDI-12 Adres ‘0’, brak btedu):

ov!

00005<CR><LF>

0DO0!
0+0000+000000+00000<CR><LE>
0D1'!

0+73,0+65, 3<CR><LF>

Przyktad (WS600-UMB, SDI-12 Adres ‘0’, awaria kompasu):

ov!

00005<CR><LF>

0D0!
0+0000+000000+000030<CR><LEF>
0D1!

0+73,0+65, 3<CR><LF>
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19.6.8 Komunikat zmiany systemu jednostek pomiarowych

Polecenie to jest uzywane do zmiany wybranego systemu jednostek danych SDI-12: do
wyboru sg jednostki angielskie i metryczne. Jest to polecenie X zadane fabrycznie.

Polecenie:: axU<u/m>!
Odpowiedz:
aU<u/m><CR><LF> U:
Jednostki angielskie
m: Jednostki metryczne

Przyktad: zmiana na jedn. metryczne, SDI-12 adres ‘0’
0XUm!
QUm<CR><LF>

19.6.9 Komunikat Programowanie dlugosci interwatu usredniania

Wartosci $rednie, min, maks i wekt. pomiardw sg analizowane zgodnie z ptynnym interwatem
o dtugosci od 1 do 10 min. Diugo$¢ tego interwatu mozna zaprogramowac indywidualnie dla
grup temperatury/wilgotnos$ci, cisnienia powietrza i wiatru. (Algorytm usredniania nie ma
zastosowania dla opadéw oraz kompasu).

Polecenie:: axA<t/p/w/r>+nn!

t: Temperatura i wilgotnos¢

p: Cisnienie powietrza

w: Wiatr

r: Promieniowanie stoneczne

nn: Interwat w min. , wazny zakres: 1 do 10

Odpowiedz: axA<t/p/w/r>+nn<CR><LF>
Odpowiedz na probe zaprogramowania interwatu o nieodpowiedniej dtugosci to
aXAf<CR><LF>

Przyktad: Programowanie interwatu temperatury i wilgotno$ci to 5 min.
O0XAt+5!
O0XAt+5<CR><LF>

2010-06-19 Komunikat: Programowanie lokalnej wysokosci

Polecenie to stuzy do obliczania wymaganej dla urzadzenia wysokosci lokalne;j
wzglednego cisnienia powietrza. Polecenie:: aXH+nnnn!

nnnn: lokalna wysoko$¢ sensora w m

Odpowiedz: axH+nnnn<CR><LF>

Odpowiedz na prébe zaprogramowania nieodpowiedniej wysokosci (-100 < wysokos¢ < 5000)
to

aXHEf<CR><LE>

Przyktad: Wysokos¢ miejsca montazu to 135 m n.p.m.
OXH+135!
0XH+135<CR><LEF>
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19.6.11 Programowanie lokalnej deklinacji magnetycznej
Doktadne wskazania kompasu sg mozliwe, jesli okreslono lokalng
deklinacje magnetyczng. Polecenie:: aXD+nnn.n!

nnn.n: lokalna deklinacja magnetyczna w miejscu montazu w ° *)
Odpowiedz: aXxD+nnn.n<CR><LF>

Odpowiedz na prébe zaprogramowania nieodpowiedniej wysokosci
(-180,0 < deklinacja < +180,0) to
aXDEf<CR><LEF>

Przykfad: Deklinacja w miejscu montazu wynosi -5.3°
0XD-5.3!
0XD-5.3<CR><LF>

*) Wartosci magnetycznej deklinacji dostepne sg na réznych
stronach internetowych np. http://www.ngdc.noaa.gov/geomag-
web/#declination

19.6.12 Message: Aktywacja/deaktywacja korekty kompasu

Mozliwa jest aktywacja/deaktywacja korekty kierunku wiatru za pomocg kompasu.
Polecenie:: axw<c/u>!

c: korekta kierunku wiatru za pomocg kompasu

u: brak korekty kierunku wiatru

Odpowiedz: ax W<c/u><CR><LF>

Odpowiedz na prébe zaprogramowania interwatu o nieodpowiedniej opciji to:
aXWE<KCR><LE>

Przyktad: Aktywowana jest korekta kierunku wiatru za pomocag kompasu
OXwc'!
0XWc<CR><LE>

2013-06-19 Komunikat: Programowanie trybu oszczedzania energii

W przypadku ograniczen zasilania, mozliwa jest praca kompaktowej stacji pogodowej
w trybie oszczedzania energii (patrz Rozdziat 35).

Uwaga: W trybie oszczedzania energii obowigzuje kilka ograniczen funkcjonalnych!

Polecenie:: axL<n/s/w>!

n: Normalna praca
S: 1 tryb oszczedzania energii (wyt. ogrzewanie/wentylator)
w: 2 tryb oszczedzania energii (tryb czuwania)

Odpowiedz: aXL<n/s/w) <CR><LEF>
Po odpowiedzi nastepuje reset stacji, np. stacja znajduje sie w trybie offline przez kilka sek.

Odpowiedz na wybor nieodpowiedniej opcji lub nieodpowiedniego trybu oraz modelu
urzadzenia to

aXLE<CR><LEF>

Przyktad: Nalezy zadac dla stacji 2 tryb oszczedzania energii
0XLw!
OXLw<CR><LF>
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2014-06-19 Komunikat: Programowanie trybu ogrzewania

Mozliwa jest konfiguracja réznych trybéw pracy sensoréw ogrzewania oraz opadow (patrz
Rozdziat 10.4). W zaleznosci od aktualnego wariantu kompaktowej stacji pogodowej (WS200
...WS600) dostepne mogg by¢ tylko niektore tryby robocze. Stacja analizuje prawidtowe
nastawy konfiguracji trybu ogrzewania stacji, ktoérych dotyczyto przestane automatycznie
polecenie.

Polecenie:: axMn!

n: Tryb pracy ogrzewania (0: Automatyczne, 1: Tryb 1, 2: Wyt., 3: Tryb Eko 1)
Odpowiedz: aXMnm<CR><LF>

n: Wybrany tryb ogrzewania sensora wiatru

m: Wybrany tryb ogrzewania sensora opadéw

Odpowiedz na prébe zaprogramowania nieodpowiedniego trybu pracy to:
aXMf<CR><LF>

Przyktad: Nalezy zada¢ dla WS400-UMB Tryb 1
0XM1 !
0XM21<CR><LF>

Poniewaz WS400-UMB nie posiada sensora wiatru, automatycznie zadawana jest nastawa 2
trybu ogrzew. (=wyt.).

2015-06-19 Komunikat: Programowanie progu wilgotnosci lisci

Programowany parametr okresla prég napiecie sensora wilgotnosci liscia (dla WS401-
UMB i WS601-UMB, patrz strona 58), gdy stan wilgotnosci liscia zmienia sie miedzy 0 i 1.
Podczas pracy SDI12 warto$¢ napiecia wymagana do oceny prawidtowej nastawy progu
jest wyszukiwana za pomocg polecenia aM6! (patrz strona 105).

Polecenie:: aXxB+nnn.n!

nnn.n: prog stanu wilgotnosci liscia w mV

Odpowiedz: aXxB+nnn.n<CR><LF>

Odpowiedz na prébe zaprogramowania nieodpowiedniego progu (200,0 < prog < 1200,0) to
aXBf<CR><LF>

Przyktad: Pomiar napiecia wilgotnosci lisci w stanie suchym wynosi 613mV. Zalecana
nastawa progu wynosi 633mV

0XB+633.0!
0XD+633.0<CR><LFE>
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19.6.16 Komunikat: Programowanie rozdzielczosci miernika deszczu

Mozliwa jest regulacja rozdzielczosci miernika deszczu deszczomierza korytkowego w
WS401-UMB i WS601-UMB, oraz rozdzielczo$ci opcjonalnego podtagczonego miernika
deszczu bez wewnetrznego pomiaru deszczu (patrz strona 31). Rozdzielczos¢
mechaniczng nalezy zaprogramowaé podczas konfiguracji sensora.

Polecenie:: aXxK+n!

n: rozdzielczo$¢ miernika deszczu w 1/10 mm, prawidtowe ustawienia 1, 2, 5, 10
(0,1mm, 0,2 mm, 0,5 mm, 1,0 mm)

Odpowiedz: aXK+n<CR><LF>

Odpowiedz na prébe zaprogramowania nieodpowiedniej rozdzielczosci to

aXKE<CR><LEF>

Przyktad: Rozdzielczos¢ mechaniczna miernika deszczu to 0,2 mm
O0XK+2!
0XK+2<CR><LF>

2017-06-19 Komunikat: Usuwanie oraz programowanie bezwzglednej ilosci opadow

Polecenie zapewnia kasowanie tagcznej bezwzglednej ilosci opadéw i zadanie nastawy 0,0
mm. Jednoczes$nie nastepuje resetowanie staciji.

Polecenie:: axc!
Odpowiedz: aXCok<CR><LFEF>
Po odpowiedzi nastepuje reset stacji, np. stacja znajduje sie w trybie offline przez kilka sek.

Przykfad:
oxc!
0XCok<CR><LEFE>

2018-06-19 Komunikat: Reset stacji

Polecenie inicjuje reset stacji.

Polecenie:: axR!

Odpowiedz: aXRok<CR><LEF>

Po odpowiedzi nastepuje reset stacji, np. stacja znajduje sie w trybie offline przez kilka sek.

Przyktad:
OXR!
O0XRoOk<CR><LF>
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19.7 Komunikacja w trybie Modbus

W celu zapewnianie fatwej integracji rodziny WS kompaktowych stacji pogodowych ze
Srodowiskiem PLC zapewniono mozliwo$¢ komunikacji w trybie protokotu Modbus.

Wartosci pomiarowe sg mapowane w rejestrach wejsciowych Modbus. Zakres dostepnych
wartosci jest zasadniczo taki sam jak dla protokotu UMB wraz z przeksztatcaniem na inne
jednostki pomiarowe.

W celu zapewnienia tatwej i bezpiecznej integracji nie zastosowano par rejestrow dla
ptynnych wartos$ci lub 32 bitowych liczb catkowitych, co nie jest czescig standardu Modbus
Wszystkie wartosci pomiaréw sg mapowane do 16 bitowych liczb catkowitych za pomocg
odpowiednich wsp. skalowania.

19.7.1 Parametry komunikacji Modbus

WSxxx-UMB mozna skonfigurowac¢ do wspotpracy z protokotem MODBUS-
RTU lub MODBUS-ASCII. Podstawowa konfiguracje nalezy wykonaé¢ za
pomocag UMB Config Tool.

W przypadku wyboru MODBUS RTU lub MODBUS-ASCII za pomocg UMB
Config Tool, zostanie domyslnie zadany parametr komunikacji 19200 Bd, o
réwnej parzystosci.

Tryby pracy Modbus: MODBUS-RTU, MODBUS-ASCII
Predkos¢ transmisiji: 19200 (9600, 4800 lub nizszy)
Nastawa interfejsu: 8E1, 8N1

f UWAGA: Komunikacja Modbus zostata poddana prébom dla predkosci odpytywania 1 sek.
Nie sprawdzono funkcji kompaktowej stacji pogodowej dla wiekszej predkosci odpytywania
Modbus.

Sugerujemy zadanie nastawy predkosci odpytywania wynoszacej 10 sek. lub mniejszej, z
wyjatkiem kanatéw

.predkosci duzego wiatru“, ktére majg specjalne zastosowanie, dla ktérych predkosé
aktualizacji danych wynosi >= 10 sek. W kazdym przypadku nalezy oczekiwa¢ znaczacych
zmian wiekszosci parametrow pogodowych w ciggu minut.

19.7.2 Adresowanie

Adres Modbus jest identyczny z adresem UMB. Prawidtowy zakres adreséw Modbus
wynosi od 1 do 247. Jesli wybrano wyzszy adres UMB, dla Modbus zostanie przypisany
adres 247.

19.7.3. Funkcje Modbus

Zostaty zaimplementowane funkcje klasy zgodnosci 0 i 1, o ile majg zastosowanie dla
WSxxx-UMB, czyli wszystkie funkcje dziatajace na poziomie rejestru.

Klasa zgodnosci 0

0x03 Read Holding Registers Wybrane ustawienia konfiguracyjne.

0x16 Write Multiple Registers Wybrane ustawienia konfiguracyjne.

Klasa zgodnosci 1

0x04 Read Input Registers Wartosci pomiarowe oraz status
0x06 Write Single Register Wybrane ustawienia konfiguracyjne.
0x07 Read Exception Status Aktualnie nie uzywany
Diagnostyka
0x11 Report Slave ID (odpowiada takze na przesytany adres)

19.7.3.1 Function 0x03 Read Holding Registers

Rejestry te sg takze uzywane do konfigurowania w Modbus wybranych parametréw
roboczych. Dla wartosci pomiarowych parametry sg mapowane do 16 bitowych liczb
catkowitych.
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Rej. Rej. Funkcja Wartosci . Skala
Nr Adr.
1 0 Wysokos¢ lokalna | Wysokos$¢é w metrach do obliczania 1,0
wzglednego ci$nienia atmosferycznego
Zakres -100 .....5000
2 1 Odchytka Lokalna odchyika korekty wskazania kompasu 10,0
Zakres -3599 .....3599
(odpowiadajace -359.9° ... +359.9°)
3 2 Interwat usredniania| Interwat usredniania okreslania w minutach warto$ci min/max| 1,0
TFF Zakres 1 ..... 10
4 3 Interwat usredniania| Interwat usredniania okreslania w minutach wartosci min/max| 1,0
Cisnienie powietrza | Zakres 1 ..... 10
5 4 Interwat usredniania| Interwat usredniania okreslania w minutach wartosci min/max | 1,0
Wiatr Zakres 1 ..... 10
6 5 Interwat usredniania| Interwat usredniania okreslania w minutach wartosci min/max| 1,0
Promieniowanie Zakres 1 ... 10
stoneczne
7 6 Tryb ogrzewania Gorny bajt: Tryb ogrzewania wiatr
Dolny bajt tryb ogrzewania R2S
Zakres wartosci kazdego bajtu 0
... 3 (Szczegoty w rozdziale
8 7 Reset wart. bezwz. | (Funkcja dostepna tylko gdy zapisano w rejestrze,
Deszcz wskazania zawsze bedg wynosi¢ 0)
9 8 Reset stacji (Funkcja dostepna tylko gdy zapisano w rejestrze,

wskazania zawsze bedg wynosi¢ 0)

Tryby ogrzewania (patrz rozdziat 10.5):

Automatycz.

Tryb 1
Wt
Eco 1

0

1
2
3

19.7.3.2 Funkcje rozkazéw 0x06 Write Holding Register, 0x10 Write Multiple Registers

Wykonujac zapis w rejestrach mozliwa jest regulacja wybranych parametréw WSxxx-UMB za
pomocag Modbus.

Przydziat rejestru-patrz Rozdziat 19.7.3.1

Sprawdzana jest poprawnos$¢ wartosci. Nieprawidtowe wartosci nie bedg akceptowane i nie
spowodujg wyjatku Modbus.

Zapis wartosci 0x3247 (12871d) do rejestru nr 8 (rejestr adr. 7) zapisana zostanie nastawa
o ilosci bezwzg. deszczu. W rezultacie zainicjowany zostanie reset stacji.

Zapis wartosci 0x3247 (12871d) do rejestru nr 9 (rejestr adr. 8) spowoduje zainicjowanie
resetu stacji.
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19.7.3.3 Funkcje rozkazu 0x03 Read Input registers

Rejestry wejsciowe zawierajg wartosci pomiarowe kompaktowej stacji pogodowej oraz
zwigzane z nimi informacje o statusie.
Wartosci pomiarébw sga mapowane do liczb 16 bitowych za pomoca wspotczynnikow
skalujacych (0.... maks. 65530 dla wartosci bez znaku, -32762 ... 32762 dla wartosci ze

znakiem).
Wartosci 65535 (0xffff) odpowiadajgce im 32767 sg uzywane do sygnalizacji btedéw lub
niedostepnosci wynikéw pomiaru. Bardziej szczegétowy opis btedu mozna uzyskaé z
rejestréw statusu.

Przyporzadkowanie wartosci

do dostepnych adreséw

rejestrow (0e124) zostato

zorganizowane w ten sposob, aby uzytkownik mogt odczyta¢ najczesciej uzywane dane za
pomoca kilku (idealnie tylko jednego) bloku rejestrow.
Zdefiniowano nastepujace bloki:

Informacje o statusie
Najczesciej uzywane wartosci, niezalezne od uzywanego systemu jednostek
(metrycznego/angielskiego)

Najczesciej uzywane wartosci w jednostkach metrycznych.
Najczesciej uzywane wartosci w jednostkach angielskich.
Inne wartosci pomiarowe.

Przy uzywaniu jednostek metrycznych pierwsze trzy bloki mogg zapewni¢ wszystkie
zazwyczaj uzywane dane za pomocg jednego rozkazu.

Miedzy podtypami rodziny WS nie ma réznicy pod wzgledem przypisywanego rejestru. Jesli

zalezna od typu wartosc¢ nie jest dostepna bedzie to sygnalizowane wartoscig btedu w
nastawie rejestru.

Szczegotowe informacje dotyczace zakreséw pomiarowych, jednostek itp. przedstawiono

w rozdziale dotyczacym kanatéw UMB (Rozdziat 6 i 19.1)

Nr Adr. Wartos¢ Zakres Wsp. skalowania, uwagi
Rej. |Rej. (Kanat UMB)
Informacje o statusie

1 0 Identyfikacja Gorny bajt: Typ WSI (2,3,4,5,6)
dolny Bajt: Wersja programu

2 1 Status urzgdzenia

3 2 Status sensora 1 |Bufor temp.powietrza, temp. powietrza, |Szyfrowanie 4 bity na
bufor punkty rosy, punkt rosy (gérny bajt -> | status, patrz ponizej
dolny baijt, patrz ponizsza tabela)

4 3 Status sensora 2 |Bufor wilgotnosci wzg., wilgotno$¢ wzg. , bufor | Szyfrowanie 4 bity na
wilgotnosci bezwzg, wilgotn. bezwzg., (gérny | status, patrz ponizej
bajt -> dolny baijt, patrz ponizsza tabela)

5 4 Status sensora 3 | Bufor wsp. wymieszania, proporcje Szyfrowanie 4 bity na
wymiesz., bufor ci$n. powietrza, cisn. pow. status, patrz ponizej
(gorny baijt -> dolny baijt, patrz ponizsza tabela)

6 5 Status sensora 4 | Wiatr, bufor wiatru, opady, kompas (goérny bajt | Szyfrowanie 4 bity na
-> dolny baijt, patrz ponizsza tabela) status, patrz ponizej

7 6 Status sensora 5 |Bufor prom. stonecz., prom. stonecz., bufor Szyfrowanie 4 bity na
wilg. liscia, wilg. liscia (gorny bajt -> dolny baijt, | status, patrz ponizej
patrz ponizsza tabela)

8 7 Status sensora 6 | Temperatura na zewnatrz (patrz tabela ponizej

9 8 Zarezerwowane

10 9 Diagnostyka: czas pracy w 10. sek. krokach
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Nr Adr. Wartos¢ Zakres Skalowanie, ze
Rej. |Rej. (Kanat znakiem/bez
UMB) znaku, uwagi
Wartosci niezalezne od systemu jednostek
11 10 200 Wilgotno$é wzgledna (chwil.) Wspédtcz. 10, s
12 11 220 Wilgotno$é wzgledna (min.) Wspéditcz. 10, s
13 12 240 Wilgotnos¢ wzgledna (maks.) Wspdicz. 10, s
14 13 260 Wilgotno$é wzgledna (sred.) Wspédtcz. 10, s
15 14 305 Wilgotnos$¢ cisnienie powietrza (chwil.) Wspédtcz. 10, s
16 15 325 Wilgotnos$¢ Cisnienie powietrza (min.) Wspoicz. 10, s
17 16 345 Wilgotnos¢ Cisnienie powietrza (maks.) Wspoicz. 10, s
18 17 365 Wilgotnos$¢ Cisnienie powietrza ($red.) Wspédtcz. 10, s
19 18 500 Kierunek wiatru (chwil..) Wspétcz. 10, s
20 19 520 Kierunek wiatru (min.) Wspétcz. 10, s
21 20 540 Kierunek wiatru (maks.) Wspétcz. 10, s
22 21 580 Kierunek wiatru (wekt.) Wspédtcz. 10, s
23 22 501 Kierunek duzego wiatru Wspoicz. 10, s
24 23 502 Korekta kompasa kierunku wiatru Wspoicz. 10, s
25 24 510 Kompas Wspoicz. 10, s
26 25 805 Typ opadow Wspoicz. 1, s
27 26 700 Jakos$¢ pomiaru wiatru Wspoicz. 1, u
28 27 900 Promieniowanie stoneczne Wspoicz. 10, s
29 28 920 Promieniowanie stoneczne Wspoicz. 10, s
30 29 940 Promieniowanie stoneczne Wspoicz. 10, s
31 30 960 Promieniowanie stoneczne Wspdicz. 10, s
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Nr Adr. Wartos¢ Zakres Skalowanie, ze
Rej. Rej. (Kanat UMB) znakiem/bez znaku, uwagi
Wartosci w jednostkach metrycznych

32 31 100 Temperatura powietrza °C (chwil.) Wspoicz. 10, s

33 32 120 Temperatura powietrza °C (min.) Wspoicz. 10, s

34 33 140 Temperatura powietrza °C (maks.) Wspoicz. 10, s

35 34 160 Temperatura powietrza °C ($redn.) Wspoicz. 10, s

36 35 110 Punkt rosy °C (chwil.) Wspétcz. 10, s

37 36 130 Punkt rosy °C (min.) Wspétcz. 10, s

38 37 150 Punkt rosy °C (min.) Wspoicz. 10, s

39 38 170 Punkt rosy °C ($red.) Wspétcz. 10, s

40 39 111 Temp. odczuwalna °C Wspoicz. 10, s

41 40 112 Temp. wiatru ogrzewania °C Wspoicz. 10, s

42 41 113 Temp. ogrzewania R2S °C Wspétcz. 10, s

43 42 400 Predkos¢ wiatru w m/sek. (chwil.) Wspotcz. 10, s

44 43 420 Predkos¢ wiatru w m/sek. (min.) Wspétcz. 10, s

45 44 440 Predkos¢ wiatru w m/sek. (maks.) Wspétcz. 10, s

46 45 460 Predkos$¢ wiatru w m/sek. ($red.) Wspétcz. 10, s

47 46 480 Predkos$¢ wiatru w m/sek. (wekt.) Wspoicz. 10, s

48 47 401 Pred. duzego wiatru w m/sek. Wspoicz. 10, s

49 48 620 Bezwzgl. ilo$¢ opadoéw, mm Wsp 100, u, ograniczenie do
655,34mm

50 49 620 R&znic. ilos¢ opadow, mm Wsp 100, u, ograniczenie do
100,00mm

51 50 820 Intensywnos$¢ opadéw. mm/h Wsp 100, u, ograniczenie do
200,00mm/h
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Nr Adr. Wartos¢ Zakres Skalowanie, ze
Rej. Re;j. (Kanat UMB) znakiem/bez znaku, uwagi
Wartosci w jednostkach angielskich

52 51 105 Temperatura powietrza °F (chwil.) Wspoicz. 10, s

53 52 125 Temperatura powietrza °F (min.) Wspoicz. 10, s

54 53 145 Temperatura powietrza °F (maks.) Wspoicz. 10, s

55 54 165 Temperatura powietrza °F ($red.) Wspoicz. 10, s

56 55 115 Punkt rosy °F (chwil.) Wspétcz. 10, s

57 56 135 Punkt rosy °F (min.) Wspétcz. 10, s

58 57 155 Punkt rosy °F (maks.) Wspoicz. 10, s

59 58 175 Punkt rosy °F ($red..) Wspétcz. 10, s

60 59 116 Temp. odczuwalna °F Wspoicz. 10, s

61 60 117 Temperatura ogrzewania °F Wspoicz. 10, s

62 61 118 Temperatura ogrzewania R2S °F Wspétcz. 10, s

63 62 410 Predkos$¢ wiatru w mph. (chwil.) Wspoicz. 10, s

64 63 430 Predkos¢ wiatru w mph. (min.) Wspétcz. 10, s

65 64 450 Predkos¢ wiatru w mph. (maks.) Wspétcz. 10, s

66 65 470 Predkos¢ wiatru w mph. ($red.) Wspétcz. 10, s

67 66 490 Predkos$¢ wiatru w mph. (wekt.) Wspoicz. 10, s

68 67 411 Predkos$¢ wiatru w mph Wspoicz. 10, s

69 68 640 Bezwzgl. ilos$¢ opadow w Wsp 1000, u, ograniczenie do
25.800 w

70 69 640 Ré&znic. ilos¢ opadéw w Wsp 10000, u, ograniczenie do
3,9370in

71 70 840 Intensywno$¢ opadoéw. cali/h Wsp 10000, u, ograniczenie do
6,5534 in
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Nr Adr. Wartos¢ Zakres Skalowanie, ze
Rej. Rej. (Kanat UMB) znakiem/bez znaku, uwagi
Dodatkowe wartosci

7 205 Wilgotnos¢ bezwzgledna (chwil.) | Wspoétcz. 10, s
73 72 225 Wilgotno$¢ bezwzgledna (min.) Wspdtcz. 10, s
74 73 245 Wilgotnos¢ bezwzgledna (maks.) | Wspotcz. 10, s
75 74 265 Wilgotnos¢ bezwzgledna (sred.) | Wspodicz. 10, s
76 75 210 Wsp. wymieszania (chwil.) Wspodtcz. 10, s
77 76 230 Wsp. wymieszania (min.) Wspdtez. 10, s
78 77 250 Wsp. wymieszania (maks.) Wspbtcz. 10, s
79 78 270 Wsp. wymieszania ($red.) Wspodtcz. 10, s
80 79 300 Abs. ci$nienie powietrza (chwil.) | Wspotcz. 10, s
81 80 320 Abs. Cisnienie powietrza (min.) Wspbicz. 10, s
82 81 340 Abs. Cisnienie powietrza (maks.) |Wspdicz. 10, s
83 82 360 Abs. Cisnienie powietrza ($red.) | Wspotcz. 10, s
84 83 405 Predkos¢ wiatru w km/h. (chwil.) | Wspotcz. 10, s
85 84 425 Predkos$¢ wiatru w km/h. (min.) Wspodtcz. 10, s
86 85 445 Predkos$¢ wiatru w km/h. (maks.) | Wspotcz. 10, s
87 86 465 Predkos$¢ wiatru w km/h. ($red.) Wspbicz. 10, s
88 87 485 Predkos¢ wiatru w km/h. (wekt.) | Wspétcz. 10, s
89 88 415 Predkos$¢ wiatru w kts (chwil.) Wspbicz. 10, s
90 89 435 Predkos$¢ wiatru w kts (min.) Wspotcz. 10, s
91 90 455 Predkos$¢ wiatru w kts (maks.) Wspodtcz. 10, s
92 91 475 Predkos$¢ wiatru w kts ($red.) Wspotcz. 10, s
93 92 495 Predkos$¢ wiatru w kts (wekt.) Wspotcz. 10, s
94 93 406 Predkos$¢ wiatru w km/h Wspbdtcz. 10, s
95 94 416 Predkos¢ wiatru w kts Wspbtcz. 10, s
96 95 403 Predkos$¢ wiatru Std. Odchytka m/s| Wspétcz. 100, s
97 96 413 Predkos¢ wiatru Std. Odchytka mph | Wspétcz. 100, s
98 97 503 Kier. wiatru Odchytka standard. Wspotcz. 100, s
99 98 114 Temp.mokrego termometru °C (chwil.)| Wspétcz. 10, s
100 99 119 Temp.mokrego termometru °F (chwil.) | Wspoétcz. 10, s
101 100 215 Entalpia (chwil.) Wspodtcz. 10, s
102 101 310 Gestos¢ powietrza (chwil.) Wspbditcz. 1000, s
103 102 710 Wilgotnos¢ liscia mV (chwil.) Wspodicz. 1, s
104 103 730 Wilgotnosé¢ liscia mV (min.) Wspodicz. 1, s
105 104 750 Wilgotnos¢ liscia mV (maks.) Wspodtcz. 1, s
106 105 770 Wilgotnosé¢ liscia mV (Sred.) Wspodicz. 1, s
107 106 71 Wilgotnosé liscia stan (chwil.) Wspodicz. 1, s
108 107 101 Temperatura na zewn. °C (chwil.) | Wspétcz. 10, s
109 108 109 Temperatura na zewn. °F (chwil.) | Wspodtcz. 10, s

Zarezerwowane
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Status sensora:
W kazdym rejestrze zapisane sg 4 statusy sensora zakodowane za pomocg 4 bitéw na

status, aby razem tworzyty jeden numer 16 z bitéw. Sekwencja zdefiniowana w powyzszej
tabeli oznacza kolejnos¢ od najbardziej znaczacego do
najmniej znaczgcego bajtu. Wiekszos¢ czujnikbéw posiada dwie wartosci statusu, jedng dla

samego czujnika i aktualnej wartosci pomiaru , a drugg dla bufora z ktérego wyznaczane sg
wartosci min, maks. i Srednia.

Ponizsza tabela przedstawia zasady przydziatu inormaciji o statusie

Rejestr Bajt Pot- Status
bajt
Wysoki | Bufor temperatury
Wysoki
Niski Temperatura
Status sensora 1 -
Woysoki | Bufor punktu rosy
Niski
Niski Punkt rosy
| Wysoki | Bufor . wilgotno$¢ wzgledna
Wysoki
Niski Wilgotnos¢ wzgledna
Status sensora 2
Wysoki | Abs. Bufor wilgotno$¢
Niski
Niski Abs. wzgledna
Wysoki | Bufor wsp. wymieszania
Wysoki—— , ,
Niski Wsp. wymieszania
Status sensora 3
Woysoki | Bufor ciSnienia powietrza
Niski
Niski ci$nienie powietrza
Wysoki | Bufor wiatru
Wysoki
Niski Wiatr
Status sensora 4
Wysoki | Opady
Niski
Niski Kompas
Wysoki | Promieniowanie stoneczne
Wysoki
Niski Promieniowanie stoneczne
Status sensora 5
Woysoki | Bufor wilgotnos¢ liscia
Niski
Niski wilgotnos¢ liscia
Wysoki
Wysoki
Niski Temperatura na zewnatrz
Status sensora 6 -
| Wysoki
Niski
Niski
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Przyktad: Status sensora 1:
Status bufora temperatury, status temperatury, status bufora punktu rosy, status punktu rosy

Gorny baijt Dolny baijt

Wyso | Niski | Wyso| Niski
> © > >
= [}

. E| B | ¢

S5 ) 1 T

5 a o e x [=
Q£ £ = 7
we | @ | @3 | &
5 3 0 7

Powyzsze przyktadowe wartosci (majgce wytacznie charakter pogladowy gdyz takie
potaczenie nie wystepuje w rzeczywistosci) zostaty potaczone dla wartosci rejestru
0x5307=21255

Status pojedynczy jest odczytywany z czesci liczby catkowitej

Status 1
Status 2
Status 3
Status 4

W ponizszej tabeli przedstawiono zasady szyfrowania informacji o statusie:

Zasady szyfrowania informacji o statusie sensora:

= rejestr / 4096

= (rejestr / 256 ) ORAZ 0x000F
= (rejestr / 16 ) ORAZ 0x000F
= rejestr ORAZ 0x000F

E2_CRC_KAL_ERR
FLASH_CRC_ERR

FLASH_WRITE_ERR
FLASH_FLOAT_ERR

Status sensora Kod
OK 0
UNGLTG_KANAL 1
E2_CAL_ERROR 2

CHANNEL_OVERRANGE
VALUE_UNDERFLOW
CHANNEL_UNDERRANGE

MEAS_ERROR, 3
MEAS_UNABLE

INIT_ERROR 4
VALUE_OVERFLOW 5

BUSY

Status innego sensora 7
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